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A APP DJI FLY

Apps

DJIFly

Built to optimize your aerial experience, the DI Fly app empowers users to fly, capture incredible images, edit, and share with ease. The app interface
was designed to be simplified and ultra-intuitive. Thanks to comprehensive flight tutorials and the easy-to-use editor, you can now use your FlyCam
right out of the box and create stunning content with confidence.

cp

# Android OEE0

Android VersionV 1.19.0
Requires Android 7.0 or later; E
we recommend using
mainstream flagship phones
released after 2019.

2 Download on the
[ App Store

iOS VersionV1.19.0
RequiresiOS 13.0 or later; we
recommend using an iPhone
11 or newer.

The following models have
been tested and are
recommended for use:
O—> Recommended devices

The following models have
been tested and are
recommended for use:

O—> Recommended devices

cip

A DJI Fly é a aplicacdo (app) para pilotar drones DJI que é utilizada com os equipamentos
de lazer e com os profissionais que nao recorrem a funcionalidades para planeamento
avancado de missdes (por exemplo, a produc¢ao de ortofotomosaicos),

E compativel com drones como os D31 Mavic 3 Classic e D3I Mini 5 Pro...




A APP DJI PILOT 2

MATRICE 30 T

CURSO DIJI Pilot 2

A DJI Pilot 2 ¢ uma aplicacao (app) para pilotar drones DJl mais avancada do que a DJI
Fly. Uma das diferencas mais relevantes é o prévio planeamento detalhado de missdes,
funcionalidade indispensavel para, por exemplo, fazer coberturas fotograficas com os
requisitos técnicos para a producdo de ortofotomosaicos e modelos digitais topograficos.



https://www.youtube.com/playlist?list=PLQMMtJkQxywvYliYTEjdrgv8NTrXARiAb

OS CONTROLOS REMOTOS DJI RC /

DJI RC

DIIRC2 — /

A app DIJI Fly esta instalada, por defeito, num RC
(controlo remoto), equipamento indispensavel para
pilotar um drone.

Os controlos remotos actualmente mais utilizados
com os drones DJI sao o DJI RC e o0 DJI RC 2, que
tém o monitor embutido no proprio equipamento.
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Existem também versdes sem monitor (DIl RC-N1 e
N3), que obrigam a utilizagcdao de um smartphone
ou de um tablet...




OS CONTROLOS REMOTOS DJI RC

R

REMOTE CONTROL RC RC2
Weight 390¢g 420¢
Dimensions (LxWiH) sem st?cks: 168,4x123,7x46,2 mm sem sticks: 168,4x132,5x46,2 mm
com sticks: 168,4x123,7x62,7 mm com sticks: 168,4x132,5x62,7 mm
resolucao: 1920 x 1080 resolucao: 1920 x 1080
Screen luminosifiade: 700 nits luminosifjade: 700 nits
dimensoes: 5,5 inches dimensoes: 5,5 inches
tactil: SIM tactil: SIM
Li-on,5200 mAhx 2 3,6 V Li-on, 3100 mAhx 23,6 V
Battery charging time: 1,5 horas charging time: 1,5 horas
operating time: maximo 4 horas operating time: maximo 3 horas
GNSS GPS + BeiDou + GALILEO GPS + BeiDou + GALILEO
Internal Storage Capacity 32GB 32GB
MicroSD card sim sim
Bluetooth . Bluetooth 4.2 . Bluetooth 5.2
transmiter power < 10 dBm transmiter power < 10 dBm
Wi-Fi 802.11 a/b/g/n 802.11 a/b/g/n/ac/ax
Antennas 2 antennas, 1T2R 4 antennas, 2T4R
2,4000 - 24835 GHz 2,4000 - 24835 GHz
Operating Frequency 5,725 - 5,850 GHz 5,170 - 5,250 GHz

5,725 - 5,850 GHz

Transmitter Power (EIRP)

2,4000 - 24835 GHz: <26 dBm (FCC)

2,4000 - 24835 GHz: <20 dBm
(CE/SRRC/MIC)

5,725 - 5,850 GHz: <26 dBm (FCC)
5,725 - 5,850 GHz: <23 dBm (SRRC)
5,725 - 5,850 GHz: <14 dBm (CE)

2,4000 - 24835 GHz: <33 dBm (FCC)

2,4000 - 24835 GHz: <20 dBm
(CE/SRRC/MIC)

5,170 - 5,250 GHz: <23 dBm (CE)
5,725 - 5,850 GHz: <33 dBm (FCC)
5,725 - 5,850 GHz: <30 dBm (SRRC)

5,725 - 5,850 GHz: <14 dBm (CE)

a -ceee =3
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O CONTROLO REMOTO DJI RC Pro Enterprise

O controlo remoto D3I RC Pro é o equipamento
utilizado com os Mavic 3 Enterprise.

Pesa 680 gramas e mede cercade 18 x 14 x5cm e
assegura um tempo de operacao com uma carga
de baterias de cerca de 3 horas.

O D3JI RC 2, comparativamente, pesa 420 gramas e
mede cerca de 17 x12 x5 cm e assegura um tempo
de operacao com uma carga de baterias de cerca
de 3 horas. Tem um transmitter power inferior...




OS CONTROLOS REMOTOS DJIRC Plus 1 e 2
Enterprise

Os controlos remotos DJI RC Plus 1 e 2 s3o os
equipamentos utilizados com os Matrice Enterprise.

Duas caracteristicas importantes destes RC sao:

e IP54 protection rating, em que 5 significa limited dust ingress
e 4 significa protection from water splashes from any
direction

e Dbateria adicional pode ser usada e substituida, pelo que o
tempo de missao e de utilizacao do drone nao fica limitado
pela duracao da carga da bateria interna do controlo remoto...




A LIGACAO DRONE - CONTROLO REMOTO

O primeiro menu da aplicacao é o
CONNECT, o qual permite estabe-
lecer a comunicacgao entre o RC
(controlo remoto) e o drone. Para
tal, solicita alguns procedimentos
operacionais no RC e no drone...

No limite superior, a partir da barra
branca central, € possivel ter acesso
as configuragdes principais, como
(ligacao a internet, bluetooth, etc...).

SRR 3o BB 529

Depois de estabelecida a comuni-
cagao surge o menu principal FLY, a
partir do qual é pilotado o drone.

Existem dois botdes digitais no
canto inferior direito. O da
esquerda da acesso a biblioteca de
imagens e o da direita aos settings
e as aplicagdes instaladas no RC.

O botdao no canto superior esquer-
do do RC funciona como Back...




A LIGACAO DRONE - PROFILE =L

N T

O botao Profile permite o acesso a conta
DJI individual do piloto remoto, e a outras
funcionalidades importantes, como:

- Device Management

- Find My Drone
- Offline Maps
- Settings

Os Settings, a semelhanca das outras
funcionalidades, permitem o acesso a

P Album B skyPixel 8 rrofile | R -
diversas configuragoes...
< Profile D) < Settings
A\  Device Management Firmware Update Check for Firmware Updates
g Check for FlySafe Database Updates
Loureiro Fim DJI Forum ! P
Firmware Auto Download
DJI Store >
) . When this option is enabled, firmware updates will be downloaded
98.5h 743 km 436 Flight Tips OFF automatical?y over Wi-Fi. g’
Hours Distance Flights “ Find My Drone
Storage Model Auto-Update ()
il offline Maps
Notification and Privacy When enabled, model update will be automatically downloaded and
installed when network is available. Use of other features will not
More > . be affected during update
o Settings About

11




A LIGACAO DRONE - OFFLINE MAPS -'J-;“-'J

< Select Map  Downloads
ALTO DO CALHAU
P 3 e
1
Snack Bar da Associagao »
Académica
(&) g
J Biblioteca Central 5 O,
v ’Or A
e '?o y
£y e
z Rua'Abel Viana % N
L5\ - Rotunda x . S
3 2
GAMBELAS &
[
‘banizagaoAbel Viana
Move map to select download area 52 -

‘. ; E) ¥
Available17.32GB

O sub-menu Offline Maps permite gravar mapas (Open Street Map) ou de aras especificas, que ficam
armazenados no controlo remoto, para serem utilizados durante missdées em que, por limitacdes de
Internet, essa informacao nao possa ser carregada em tempo real.

A partir da opcao Downloads € possivel fazer a gestao (mudar o nome ou eliminar) dos mapas
armazenados em memoria...

12




A LIGAGAO DRONE - FIND MY DRONE =il

i 1]
a8 [ 1)
When searching for your drone, please be mindful of your personal safety, and you can Contact DJI Disable
Support
9,
» -
A
N
@
&
A
et Resoreled [Locefion P
0Second 87048684}, =7.974416
START FLASHING AND Contact DJI
HEEe USE OTHER MAPS SUpbolE

O sub-menu Find My Drone permite localizar um drone perdido.
Mas para tal é necessario que esteja ligado...

13



ANTES DE COMECAR A VOAR...

VERIFICAR SEMPRE COM A MAXIMA ATENCAO E CUIDADO:

o equipamento principal, ou seja, o drone e o controlo remoto
a carga da bateria do drone e a carga da bateria do controlo remoto
a missao, o respeito pela legalidade e as condicoes meteoroldgicas
o piloto romoto, as pessoas envolvidas e as pessoas nao envolvidas

/@.;.03\

Check Propeller Installation

Unfold the propellers and check whether the propellers are attached
to the correct motors based on their markings. Incorrect installation
will cause the aircraft to roll over during takeoff

DO NOT SHOW AGAIN CHECK COMPLETE

14
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ANTES DE COMECAR A VOAR...

AGUARDAR SEMPRE QUE O DRONE OBTENHA E MEMORIZE
AS COORDENADAS DO HOME POINT!

Depois do drone e do controlo
remoto estarem ligados e
emparelhados o drone comeca a
receber e interpretar a sua posi¢ao.

Ao fim de alguns instantes um aviso
de voz HOME POINT IN UPDATED ¢é
ouvido.

S6 depois disso € que o piloto
remoto deve dar instrucdes para
gue o drone levante voo e dé inicio a
sua Missao.

S3ao0 essas as coordenadas que serao
respeitadas pelo drone quando é
activado o RTH (return to home)...

HOME POINT ACTUALIZADO E HOME POINT DINAMICO

O controlo remoto DJI RC 2 esta equipado com receptores
GNSS e permite alterar o HOME POINT durante o voo do
drone. Para tal € necessario que o controlo remoto esteja num
local em que esteja a receber sinais GNSS € a comunicar com
o drone.

Dynamic Home Point

When the aircraft is used with the DJI RC 2 remote controller, Dynamic Home Point is
available.

When the GNSS signal of the remote controller is strong, enable Dynamic Home Point
through any of the following methods, and the Home Point will be continuously updated
to the remote controller location.

(;j- In camera view, tap & > Update Home Point > Dynamic Home Point > Update.
In camera view, tap * * * > Safety > Update Home Point > Dynamic Home Point >
Update.

When Dynamic Home Point is enabled, the RTH icon will turn blue. After RTH is triggered,
the aircraft will return near the Home Point, exit RTH, and hover. Users can control the
aircraft.

/\ * After enabling Dynamic Home Point for the first time, if the GNSS signal of the
remote controller is weak, the dynamic Home Point may not be available.

Use the Dynamic Home Point function in an open environment with a strong
GNSS signal. Otherwise, the Home Point will have a large deviation from the
actual remote controller location.

Once the dynamic Home Point is available, if the GNSS signal of the remote
controller is weak, the Home Point will remain at the last successfully updated
location. When RTH is triggered, check if the Home Point location is the latest
remote controller location.

15




LIGAR OS
MOTORES

LEVANTAR
VOO

POUSAR

DESLIGAR

oS
MOTORES

Starting the Motors

A Combination Stick Command (CSC) is used to start the motors. Push both sticks to the bottom
inner or outer corners to start the motors. Once the motors have started spinning, release both
sticks simultaneously.

G ) °R%@\

Stopping the Motors

There are two methods to stop the motors.

Method 1: When the aircraft has landed, push and hold the left stick down. The motors will stop
after one second.

Method 2: When the aircraft has landed, perform the same CSC that was used to start the
motors. The motors will stop after two seconds. Release both sticks once the motors have
stopped.

Method 1 Method 2

N[[¥-Ye] 0 CSC usado para ligar também serve para parar os motores em voo, em caso de emergéncia!

16




LIGAR OS
MOTORES

LEVANTAR
VOO

POUSAR

DESLIGAR

oS
MOTORES

Advanced Safety Settings

Signal Lost RTH Descend

Aircraft will perform preset action when being disconnected from remote controller

Emergency Propeller Stop EMERGENCY ONLY

. ®
m -

Move both control sticks towards the bottom inner or outer corners simultaneously to stop the aircraft
motor during flight. Use with caution

Uma configuragao fundamental, a verificar antes de comegar a voar, é a do comportamento
do drone quando a conexao ou emparelhamento entre 0 mesmo e o controlo remoto é
perdida, em virtude de distancias excessivas ou de obstaculos imprevistos. E possivel
optar por RTH (Return to Home), Descend e Hover, sendo vivamente recomendavel optar
por RTH.

... (configuragoes) >>> SAFETY >>> ADVANCED SAFETY SETTINGS

No mesmo sub-menu é possivel configurar o desligar de motores no ar!

17




PILOTAR O DRONE - MODO MANUAL

PILOTAR EM MODO MANUAL

Mode 2
Left Stick é nght Stick Forward
Up 3 ﬁ
N < z N
—  (e) A
¥ ' z ¥

I
Down 1 ‘
!
!
]

Backward

!
@ : @ l 5
1 ‘ Left Right

Turn Left Turn Right 1

£dJ1 MAvIC 3 Classic MANUAL

18



https://www.dji.com/pt/mavic-3-classic/downloads

A DRONE'S EYE VIEW 19




PILOTAR O DRONE - MODO MANUAL

FLIGHT MODESN-S-C

N-mode (Normal): E o modo de voo recomendado quando o sinal GNSS recebido é intenso e o
drone usa-o (e também, adicionalmente, usa os seus sistemas de visao) para se posicionar,
pairar imovel, evitar obstaculos e acompanhar elementos em movimento. No entanto, se o
sinal GNSS recebido e/ou a luz ambiente forem insuficientes para as necessidades dos
sistemas de visao, algumas funcionalidades de posicionamento, identificacao de obstaculos e
acompanhamento de elementos em movimento podem ser automaticamente desactivadas.

S-mode (Sport): A manobrabilidade do drone é maior, comparativamente com o N-mode, e a
velocidade maxima que pode ser atingida € também superior. Os comandos do RC (remote
controller) sdo mais sensiveis e reactivos. Os sistemas anti-colisao estao inoperacionais.

C-mode (Cine): O oposto do S-mode.
(também pode estar representado como F no DIl RC Pro)

DI RC Remote Controller
TRES
MODOS DE VOO
EM MODO MANUAL

C_l]l MINI 5 PRO MANUAL

20



https://www.dji.com/pt/mini-5-pro/downloads

DJI FLY




A APP DJI FLY - DISPLAY CONFIGURACOES iy

Este é o display base do DJI FLY, quando o drone estd em condi¢cdes de comecar a voa

. Takeoff permitted “) 00!00 .
«/" i ‘w, o
WAYPOINT FLIGHT

Tempo dlsponlvel de Voo Ty o : P
- FOCUS TRACK e F>
.‘t.
Velocidades Height) - vertical e D( istance) - horizontal Oualldade da Comumcagao RC- Drone

e Distancias do Home Point

g | ‘ % Sensores de Anticolisao Dianteiro e Traseiro
. e ‘ V‘ (branco - activos | vermelho - inactivos)
Bussola - Mapa - FPV (4 =
A ‘7;‘ ‘/ A ‘.‘ : l p
I g a ol 5 ‘
' gt “% Satélites GNSS a serem recebidos

‘&1 4 ‘
g 4 Ay ] " » % ‘ ‘ ) \ A ,
" . ’(7:' i ... . .3('- P z l \u l)‘ ‘&‘ '%’ ‘ / v"“ '
0 ;-w- B | ForocraFiA FRCE PUMA

“/‘;“’ vu

fa dal v ~.‘c “*VA?.‘;‘M;' ey
y‘rM'%xm.ggﬂ,; R
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A APP DJl FLY = DISPLAY CONFIGURA(;()ES ‘:.,l'

Este € o display base do D3JI FLY, quando o drone estd a voar...

@  NMode | Inflight 5167 i) i o

7
,

Modo de Voo Bateria do Drone
WAYPOINT FLIGHT P

FOCUS TRACK

Velocidades H(eight) - vertical e D(istance) - horizontal Qalldade 1R oI RC-Drone v .. 2

e Distancias do Home Point T SN e W

E g e s & A el  Sensores de Anticolisio Dianteiro e Traseiro
Bissola - M EPV == 5 : ! (branco - activos | vermelho - inactivos)
assola - Mapa - =Tt G WA o

A XZ

+-58m 0.0m/s

@ < I~ 50m .0.0m/s
e e
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A APP DJI FLY - DISPLAY

< S Mode Takeoff pei

SPORT Mode

Auto TAKEOFF

J0.0km/h
H.O.0m D 3.0m

“0.0km/h

Aes

m
ailiiRC

n [
sl RC

©3:2 [4900K =100

>
S

-~

cip
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A APP DJI FLY - ... (configuragoes) cipr

O menu das CONFIGURAGOES (simbolo ...) € composto por cinco sub-menus: Safety, Control, Camera,
Transmission e About. E nestes sub-menus que se configuram numerosos aspectos importantes,
nomeadamente unidades apresentadas nos menus, botées configuraveis do RC, comportamento do
gimbal, altitude relativa maxima de voo, altitude de RTH (Return to Home), forma de enfrentar os
obstaculos, parametros base de fotografia e video, comunicagao entre o RC e o drone, actualizagcao de
firmwares, calibragcao de bussola, IMU, sticks e gimbal, etc.

E também
aqui que se
procede ao
Unlock GEO
Zone e ao
Find My
Drone, e
também se
conseguem
obter os SN
do Flight
Controller, do
Remote
Controller, da
Camera e da
bateria.

Control Camera Transmission

f i
Manual Obstacle Avoidance Brake Off

When enabled and controlling aircraft via control sticks, aircraft automatically bypasses detected obstacles or
hovers

Bypassing Options Normal Nifty

When controlling aircraft via control sticks, aircraft bypasses obstacles proactively and maintains a safe
distance from obstacles

Display Radar Map ‘

When enabled, real-time obstacle detection radar map will be displayed

25




A APP DJI FLY - DISPLAY PRINCIPAL cip

[iNvIOGe o iigiiv

RTH
também
pode ser

;ﬂ:g;’;dgo "ﬁ! RTH (Return To Home) % ””}ﬁ'[’ Le? & ———
botao = //////lll —
préprio no 7 , W m SESRRRAE - L b Wl
J e = i /

DJIRC...

N S
velocidades e disténcias [ ;

(9 # ookmh  0.4km/
H97/m D 399m

\
RAW 2941 | H1/2000° H2.8" o
3:2 [@4900K ' E@100  @-0.3

N - Este é o display principal do D3JI FLY,
BUSSOLA - MAPA DE LOCALIZACAO - FPV quando o drone estd a voar...
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A APP DJI FLY - DISPLAY MAPA DE LOCALIZACAO cip

i flight

botao que permite
¥ alternar entre a bussola,
0 mapa e o FPV

h/’{’/’”,//l/llll {

/ S 4 //W
21

010km/h=—-0.0km/h RAW @2941 | H1/2000' H2.8
D 399m 32 [@4900K @100  [@-0.3

MAPA DE LOCALIZAGCAO como segundo display

27




A APP DJI FLY - DISPLAY MAPA DE LOCALIZACAO cip

R , O mapa de localizagdao também tem duas
‘ opcdes:
e umaem que afrente do RC esta
sempre orientada para Norte
e outraem que a frente do RC roda
livremente, embora a orientacao
Norte - Sul esteja sempre indicada...

elha Po ugUeS"A

drone (seta azul,em que a ponta é a frente do drone)

Zi1esg eny

RC (circulo azul, em que a seta indica a frente do RC)

H (circulo amarelo com H preto, Home Point)

botao de Zoom In & Zoom Out

botao para alternar entre as duas orientagées do mapa

botao para alternar entre bissola, mapa e FPV

botao para minimizar a janela do mapa de localizacao

28




A APP DJI FLY - DISPLAY MAPA DE LOCALIZACAO cip

DRONE

« 0 feixe verde assinala o que o drone esta a ‘ver..

« a linha azul assinala o percurso que o drone ja efectuou

« a linha vermelha assinada o percurso mais curto (linha
recta) entre o drone e 0 Home Point

 aimagem esta em Zoom In

« NO canto superior esquerdo, a metade do triangulo
totalmente branca assinala o Norte e a outra metade,
com o triangulo escuro, assinala o Sul

Com o0 Zoom In o0 drone esta sempre visivel, mas nao
necessariamente o Home Point. Com 0 Zoom Out estao
sempre visiveis o drone, 0 Home Point e o RC.

DRONE

« 0 feixe verde assinala o que o drone esta a ‘ver..

« alinha azul assinala o percurso que o drone ja efectuou

« a linha vermelha assinada o percurso mais curto (Linha
recta) entre o drone e o Home Point

e 0 Home Point esta assinalado com o circulo amarelo e 0
H preto

e 0 RC esta assinalado com o circulo azul e o pequeno
triangulo azul assinada a frente do controlo remoto (RC)

« aimagem esta em Zoom Out

« N0 canto superior esquerdo, a metade do triangulo
totalmente branca assinala o Norte e a outra metade,
com o triangulo escuro, assinala o Sul

29




A APP DJI FLY - DISPLAY MAPA DE LOCALIZACAO cip

E Ozadi favira Hotel
i P |
MATO SANTO
ESPIRITO

H y
: 2
22}

-

VALE

Para abrir 2
S o\ CARANGUEIJO

0 mapa de
localiza-
gao e
preencher
todo o
monitor
basta tocar
no centro
do mapa,
quando ele
ocupa
apenas a
parte
inferior
esquerda
do
monitor...

-

KIS

¥~
I—Vlra e.Gago

(3

0Y0km/h 0X0km/h
[ 97Zm  [D8m

© Maptiler © OpenStreetMap contributors

MAPA DE LOCALIZAGAO como janela principal
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A APP DJI FLY - DISPLAY MAPA DE LOCALIZACAO

Quando o MAPA preenche a quase totalidade do display do
RC, 0 que se consegue com um toque com um dedo no mapa
em janela secundaria, surgem seis botoes no lado direito:
e  torna visiveis ou nao visiveis diversas zonas com
restri¢oes ou limitagoes de voo
o 7
e  Home Point ou drone no centro
e fixa a orientacao para Norte da frente do RC ou
permite que a mesma possa rodar livremente
e  permite escolher o tipo de background do mapa (o
standard nao necessita de acesso a Internet,
enquanto que os outros dois necessitam)
e  torna visivel o risco de colisao com outras aeronaves

() Restricted Zone
Altitude Zone

Authorization Zone

LIRS ©

Standard
9, : -
. . @ High Collision Risk o &
Satellie A | x
> *) Medium, High Collision Risk
. <
e s
e
wbed | ®*)) Low, Medium, High Collision Risk

cip

(o @ @

Y o B3

—
——
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A APP DJI FLY - DISPLAY FPV (FIRST PERSON VIEW)

MAS
nem todos os drones DI/
tém FPV!

botao que permite
alternar entre a bussola,
0 mapa e o FPV

D 4 [D5200K

FPV como terceiro display

S o

317400 H6

100 0.0 PRO

cip
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A APP DJI FLY - DISPLAY FPV (FIRST PERSON VIEW) cip

as cinco setas (amarela ou
brancas) assinalam as camaras
FPF que existem

0 ponto central amarelo
indica 0 movimento e a
velocidade do drone
a seta amarela € a que esta
activa

| quando esta parado, surge
apenas o ponto || quando esta
em movimento, a partir do
ponto surge uma linha
progressivamente maior

Di—

Neste exemplo a camara
principal e a camara FPV
dianteira apontam para o
mesmo ‘lado.

as camaras FPV mudam
automaticamente consoante o
movimento do drone

0 drone esta parado!

Na janela pequena, da
camara principal,o H
(amarelo) assinala a

localizacao do Home Point.

FPV como terceiro display
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A APP DJI FLY - DISPLAY FPV (FIRST PERSON VIEW)

€ possivel bloquear uma das
camaras FPV, clicando sobre a
seta correspondente

a camara que esta activa /
bloqueada é indicada no
canto superior esquerdo da
janela (FRONT, por exemplo)

quando o drone se aproxima de obstaculos surge um aviso na camara FPV

0 aviso é amarelo ou vermelho em funcao da proximidade...

FPV como terceiro display

cip
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A APP DJI FLY - DISPLAY FPV (FIRST PERSON VIEW) cip

Nos drones que nao tém o
FPV como terceiro display ha
sempre a possibilidade, nas
Configuragoes >>> Control,
de escolher a opcao FPV
Mode no Gimbal.

E uma pseudo-alternativa ao
interface FPV!

Transmission

Gimbal

Gimbal Mode Follow Mode FPV Mode

The gimbal follows the movement of the aircraft.

Gimbal Calibration

Gimbal FPV Mode uma pseudo alternativa que pode ser interessante para filmmagens...
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A APP DJI FLY - BUSSOLA

Ao
contrario
dos outros
dois
displays, a
bussola
sO pode
ser
visualiza-
da como
um
pequeno
botdo no
canto
inferior
esquerdo,
ou como
como uma
janela que
ocupa
parcial-
mente o
monitor, no
seu lado
inferior
esquerdo.

N

RC (controtq remoto) no centro
dronemQ centro

=

N

A

cip

A bussola tem duas opcodes:

e umaemgueoRCestanocentroeo
drone esta afastado do centro, numa
determinada posicao estabelecida
respeitando os pontos cardeais

e outraem gue o drone esta no centro
e é o RC que se movimenta...

drone (seta azul,em que a ponta é a frente do drone)

RC (circulo azul ou verde; a seta indica a frente do RC)

H (circulo amarelo com H preto, Home Point)

botao para alternar entre as duas opg¢oes da bussola

botao para alternar entre bussola, mapa e FPV

botao para minimizar a janela da bussola
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A APP DJI FLY - BUSSOLA cip

No exemplo acima o drone e
o0 RC estao com orientagoes

quase opostas. O drone esta
na rectaguarda do RC..

No exemplo acima o drone e
0 RC estao com a mesma
orientagao. O drone esta a
frente do RC...

No exemplo acima o drone e
0 RC estao com a mesma
orientagao. O drone esta a
frente do RC...

S
o

AN ¢

No exemplo acima nao estao No exemplo acima nao estao No exemplo acima o drone e
com a mesma orientacao. O com a mesma orientacao. O o0 RC estao com orientagoes

drone esta a esquerda do drone esta a esquerda do quase opostas. O drone esta
RC... RC... na rectaguarda do RC..
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A APP DJI FLY - RTH cipr

N Mode | Autoretuiiningto noime «-(3/s) mummmmm—"— - 20.3:0.8 sl

TR \ 3

MATO SANTO

W5PIRITO |2
"o.okrrlizh.gﬁ 41.9
9 -H 81% D 294

FUNCIONALIDADE RTH | Return-to-Home and Land
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A APP DJI FLY - RTH

A funcionalidade RTH pode ser activada de duas formas:
e através do botdo fisico existente no RC

e através do botdo digital existente no monitor do RH, sé visivel quando o drone estd em voo

Com um pressionar longo do botao fisico activa-se o0 RHT
e surgem mensagens sonoras e visuais de que o drone esta
a regressar...

E com um pressionar curto é imediatamente interrompida
a funcionalidade de RTH...

Com um pressionar longo do botao digital activa-se uma janela que permite
escolher RTH ou LAND sobre a posicao onde esta. Depois € necessario um
pressionar longo de uma dessas op¢oes, para que a mesma se active.

Depois de activada, surge um outro botao digital no lado esquerdo do monitor que
permite cancelar a funcionalidade de RTH...

Q INUVIOGE i iignt

7 ////’”//lllllu

///// T
2y, ///}'Illll

/////////// |
ﬁi}" #ll!

RAW @2041 | H1/2000' H2.8
3:2 [@4900K ' @100  @-0.3

(° /£ OOkm/h 0.4km/h
H 97m D 399m
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A APP DJI FLY - RTH cipr

Ha trés tipos de RTH:
e SMARTRTH

e FAILSAFE RTH

O SMART RTH ¢ uma iniciativa manual do piloto e apenas € indispensavel que os
sinais GNSS do drone estejam activos. Ao carregar na tecla RTH o drone entra em
modo automatico e regressa em linha recta até ao Home original, ou ao ultimo Home
gue tenha sido registado. O drone faz uma gestao do voo para minimizar o consumo
de energia, aterra automaticamente e desliga os motores apos estar pousado.

O piloto remoto pode, em qualguer momento, interromper o SMART RHT...

O € uma iniciativa dos modos inteligentes de voo do drone.
Quando a energia da bateria ¢ apenas suficiente para o drone retornar ao Home, o
drone entra em modo automatico de voo e até pode, se necessario, pousar.

O piloto remoto pode, em qualguer momento, interromper o LOW BATTERY RHT, mas
corre o risco do drone cair por exaustao da bateria!

O FAILSAFE RTH é uma iniciativa dos modos inteligentes de voo do drone. E activado
se o drone perde o contacto com o RC (controlo remoto) durante 6 ou mais
segundos. O drone faz uma gestao do voo para minimizar o consumo de energia,
aterra automaticamente e desliga os motores apds estar pousado.

O piloto remoto pode, em qualguer momento, interromper o FAILSAFE RHT...
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A APP DJI FLY - RTH ACTUALIZADO E DINAMICO iy

Para além do Home Point original, associado as coordenadas geograficas adquiridas
e armazenadas quando o drone se prepara para levantar voo, existem duas
possibilidades de alterar o HOME POINT:

e HOME POINT ACTUALIZADO

e HOME POINT DINAMICO

O HP actualizado é uma alteracao estatica das coordenadas geograficas; depois da
alteracao permanecem sempre iguais.

O HP dinamico ¢ uma alteracdo dindmica das coordenadas geograficas;, sempre que
o piloto remoto, com o seu comando na mao, muda de posicao, o Home Point
actualiza-se e o drone, quando € instruido para fazer o RTH, respeita a posicao mais
recente do Home Point dindmico. Assim, o piloto remoto pode-se ir deslocando e
mantém a possibilidade de utilizar com simplicidade a funcionalidade RHT.

; T
In flight

A} NM&I"e

A=

Inflight

simbolo RTH a branco - Home
Point original ou Home Point
actualizado

simbolo RHT a azul - Home
Point dinamico




A APP DJI FLY - RTH ACTUALIZADO E DINAMICO iy

@ 27 dln ©3

A activacao da
funcionalidade Update
Home Point ¢ feita
clicando no botao RTH
existente no display.
Também pode ser feita no
botao fisico do controlo
remoto e nas
configuracdes >>> Safety.

&

Return to Home

Surge a opgao Update
Home Point e quando esta
€ escolhida surge a
possibilidade de optar por
Static Home Point ou
Dynamic Home Point...

Update Home Point >

Static Home Point ‘ Dynamic Home Point o

Aircraft Controller
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PILOTAR O DRONE - FOCUS TRACK

INTELLIGENT FLIGHT MODES

SPOTLIGHT - O drone esta sempre a apontar para a pessoa ou veiculo, esteja ele parado ou
em movimento, e o piloto remoto pode ir conduzindo o drone em modo manual,
através dos comandos principais (sticks). Em N-mode os sensores anti-colisao estao
activos e o drone para e fica a pairar quando identifica algum obstaculo que impeca
a sua progressao.

ACTIVE TRACK - O drone segue atras de uma pessoa ou veiculo, esteja ele parado ou em
movimento, mantendo uma distancia horizontal e vertical constante e evitando
automaticamente os obstaculos. A velocidade maxima de voo é de 12 m/s (43 km/h).

POI (POINT OF INTEREST) - O drone voa em torno de uma pessoa ou veiculo, esteja ele
parado ou em movimento, e a camara estd sempre a enquadrar esse alvo ou centro
de atencdo (POI). A velocidade maxima de voo é de 12 m/s (43 km/h) e os sensores
anti-colisdo estdo activos. A altitude relativa de voo, o raio do circulo e a velocidade
do drone podem ser configuradas e reajustadas através dos sticks.

As distancias ideais para iniciar o tracking de pessoas sdo de 5 a 10 metros na horizontal e 2
a 10 metros na vertical. Para o tracking de veiculos as distancias ideais séo,
respectivamente, de 20 a 50 metros e 10 a 50 metros.
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PILOTAR O DRONE - FOCUS TRACK iy

CONFIGURAR O FOCUS TRACK

Antes de se utilizarem, as funcionalidades Focus Track devem ser parametrizadas para que se
consiga o maximo desempenho do drone. Tais configuragdes sao feitas em:

.. (configuragoes) >>> Control >>> Focus Track Settings.

Num primeiro momento a escolha incide sobre pessoas ou veiculos. Seguidamente, de acordo
com a op¢ao, sao feitas parametrizacdes especificas.

PESSOAS
e aandar a velocidade moderada (standard)
e aandar avelocidade acelerada ou de bicicleta (cycling)

VEICULOS

< FocusTrack Settings

As parametrizacdes sao depois feitas

tendo dois padrdes de distancia entre Shooting Scene Cycling
o drone e o alvo; préxima (Inner circle)

e afastado (Outer circle).

Follow movement of subject at moderate speed

Outer circle
Para cada um dos padrdes de distancia

Aircraft tracks subject from a distance. Set tracking distance and height below

sao estabelecidos valores na horizontal w o
A g o L4 nner circle
e também valores de altitude acima do ® '
SO | 0O... L : Aircraft tracks subject closely. Set tracking distance and height below

Inner Radius Outer Radius
5m 10m
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https://www.youtube.com/watch?v=dyrFOO4eVK8=10s

PILOTAR O DRONE - FOCUS TRACK

ACTIVAR E DESACTIVAR O FOCUS TRACK

E necessario que o drone esteja em voo.

A activacao da funcionalidade FOCUS TRACK é feita a partir do botao existente no

display. A desactivacdo e o consequente regresso ao MODO MANUAL DE VOO é

feita recorrendo ao mesmo botao!

Quando esta activo, estd a amarelo.
Quando estd inactivo, estd branco...

In flight @ 2507 aiE 88 &

FOCUS TRACK

activar e desactivar

45
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https://www.youtube.com/watch?v=dyrFOO4eVK8=10s

PILOTAR O DRONE - FOCUS TRACK cip

FOCUS TRACK ACTIVO :: SPOTLIGHT : ACTIVE TRACK :: POI

Depois de activado adopta, por defeito, o modo SPOTLIGHT e é necessario identificar o
alvo que se pretende acompanhar. Para tal, com um dedo, no display, desenhar
uma “caixa verde” a envolver a pessoa ou veiculo.

Seguidamente é possivel escolher o modo de FOCUS TRACKING pretendido e proceder a
todas as parametrizagdes necessarias. Muitas
podem ser ajustadas continuamente, durante
a missao...

Neste exemplo o0 modo de FOCUS TRACK é o SPOTLIGHT e o alvo esta
identificado, pelo piloto remoto e pelo drone. A missao pode comecar...

Neste exemplo 0 modo de FOCUS TRACK é o ACTIVE TRACK e o alvo esta

A 70m [ Stop ® )
I»52.5m e PO I@1509 J:RAW 50MP)-0. identificado, pelo piloto remoto e pelo drone. A missao ja comecou e os botoes
# ofd para o0s ajustamentos continuos estao disponiveis no display...

“ ‘Storage Format |
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https://www.youtube.com/watch?v=dyrFOO4eVK8=10s
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A APP DJI PILOT 2

Este é o interface base do DJI PILOT 2, quando o drone estd a voar...

Normal

N mode - Manual flight

WIDE 1.@X

228
7 n ;2;
(S %
A 0.0Vs
JE12152.05

0142.3 ASL

ws024 ] -3°

¥ 00,04= A

4 4 ®‘\ i®® \ &
; 2m

32% 33%
RC.1 21,1v =] 21,1v

ISO Shutter EV AE BRCWZI

110 1/2500 0 @ 6072
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REVER AS MISSOES




REVER AS MISSOES

Q [} Academy

Before You Fly
No Fly Spots available nearby

0 Locating...

&

QuickTransfer Service

R m]

P\ Album @ skyPixel L

= Profile

Flight Data Center

Total Distance

954 km

Total Flight Time

123 h

Date # Distance Altitude Duration

2024-04-23 1.27 km 102 m 12 min

2024-04-23

2024-04-23

< Profile
A\  Device Management
Nuno
Lourelro r. DJI Forum
DJI Store
123h 954 km 549
Hours Distance Flights
@ Find My Drone
il offline Maps
More >
o Settings

Através do Flight Data Center (Que tem de estar
sincronizado com a conta do piloto remoto e com
ligacao a internet) € possivel rever, de forma
simples, as missdes anteriores.

O Flight Data Center reune todos 0s voos sincro-
nizados do mesmo piloto, independentemente
do drone que tenha sido usado.

Para consultar a missao basta clicar no botdo...
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REVER AS MISSOES clp

A missao surge como um video, com bastantes funcionalidades e configuragdes, nomea-
damente visualizar ou nao a utilizagao dos sticks, colocar o drone ou 0 Homepoint no
centro da imagem, e ter como imagem de fundo o Openstreetmap ou o Google Satellite.

D

AVen,'d
a 1 W
Beira M. A Dora

IMAGEM DE FUNDO

\ \\ 3 _

{
‘ H D enigy
S M/

| { P Raj

A\ W

AN X

K-I_-.I

S
); Holiday Inn Algarve

1 4
(Mot
Calixtos Beach Bar

UNKNOWN
2024-04-23 17:41:44

11:14

A DRONE'S EYE VIEW 51 Nuno de Santos Loureiro




REVER AS MISSOES ciyr

De referir que esta informacao, ao contrario da que € possivel obter com o AIRDATA .
apenas pode ser visualizada. Nao pode ser exportada e inserida num SIG, Google Earth...

{ NMode Inflight : el = 24'32"

Standard

5
4 Satellite

MISSAO JA EXECUTADA
MISSAO PARA EXECUTAR

-0.6m/s Om/s

4-79m 5246m DRONE DJI Mavic 3 Classic

2023-12-03 12:29:49
DATA E HORA 0% 7

B 1« 1l ® 26:15
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DJI RC MOTION 2

BOTAO DE BLOQUEIO

Motores de arranque/paragem: prima duas vezes o bo
parar os motores da aeronave.

Descolagem: prima duas vezes para ligar os motores da aeronave e de
e mantenha premido para fazer a aeronave descolar. A aeronave irad subir at

aproximadamente 1,2 m e pairar.

Aterragem: enquanto a aeronave estiver a pairar, prima e mantenha premido para a

fazer aterrar e parar os motores.

Travao: prima uma vez para fazer a aeronave travar e pairar no lugar. Prima novamente

para desbloquear a atitude.

Quando a aeronave estiver a realizar o RTH ou a aterragem automatica, pressiore0

botdo uma vez para cancelar o RTH ou a aterragem.

JOYSTICK

Movimente para cima ou para baixo para fazer com que a aeronave suba ou desca
Movimente para a esquerda ou para a direita para fazer com que a aeronave

horizontalmente para a esquerda ou para a direita.

BOTAO DE MODO

bloqueio para arrancar ou

Prima para alternar entre os modos Normal e Desportivo. Prima e mantenha premido

para iniciar o RTH. Prima novamente para cancelar o RTH.

Download Manual AQUI

OBTURADOR | GRAVACAO

Prim uma vez: tirar uma fotografia ou iniciar/parar a gravagdo.

Prima e mantenha premido: alternar entre os modos de foto e de video.

cip
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https://dl.djicdn.com/downloads/DJI_RC_Motion_2/User_Manual/20230512/DJI_RC_Motion_2_User_Manual_PT.pdf

DJI RC MOTION 2

ACELERADOR

Prima para a aeronave voar na digecdo do circulo nos goggles. Empurre para a frente
para fazer a aeronave voar para tras™Mplique mais pressdo para acelerar. Liberte para
parar e pairar.

LIGAR | DESLIGAR

LED de nivel da bateria

+—— Botdo de alimentagao

Download Manual AQUI

55



https://dl.djicdn.com/downloads/DJI_RC_Motion_2/User_Manual/20230512/DJI_RC_Motion_2_User_Manual_PT.pdf

DJI RC MOTION 2

CONTROLADOR DO
MOVIMENTO

Download Manual AQUI

3
5D
v

§

0=

G
LS
W

A orientacdo da aeronave também pode ser controlada inclinando o controlador de
movimento para a esquerda e para a direita. Incline para a esquerda para girar a
aeronave no sentido anti-horario e para a direita para girar no sentido horario. O circulo
no ecrd dos goggles irad deslocar-se para a esquerda e a direita e a transmissdo de
imagem mudara em conformidade.

Quanto maior for o angulo de inclinagdo, mais rapidamente a aeronave ira rodar.

Co)
4
@)

A,
-

Incline o controlador de movimento para cima e para baixo para controlar a inclinagdo
da suspensdo cardd durante o voo. O circulo no ecra dos goggles ird deslocar-se para
cima e para baixo e a transmissdo de video mudara em conformidade.

¥

- 20 v
i

Para controlar a subida ou a descida da aeronave, incline primeiro o controlador de
movimento 90° para cima ou para baixo. Assim que o circulo nos goggles entrar no icone

de subida @ ou descida © , pressione o acelerador para fazer com que a aeronave suba
ou desca.
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https://dl.djicdn.com/downloads/DJI_RC_Motion_2/User_Manual/20230512/DJI_RC_Motion_2_User_Manual_PT.pdf

BEFORE STARTING TO FLY CHECKLIST

WEATHER

1. Are the wind speeds safe for me to fly?
2. Am | able to visibly see my drone from a responsible distance?
3. Is there any chance of rain where | am flying?

FLIGHT DETAILS

1. Have I clearly stated my flight mission and recorded my info?
2. When, Where, How Far and How Long am | flying for?
3. Dol have all necessary authorizations before | take off?

BATTERIES

1. Are all my aircraft batteries over 95% capacity?
2. Dol have all necessary chargers with me?
3. Is my remote controller battery over 75% capacity?

STRUCTURAL CHECK

1. Is anything damaged, broken, or missing?
2. Are all moving parts free and clear of obstructions and debris?

3. Is everything securely attached to my aircraft? (Props, gimbal, camera, battery, sd card,

payload, etc.)
4. Are my gimbal locks released and is my camera functional?
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BEFORE STARTING TO FLY CHECKLIST

CALIBRATION / SENSOR CHECK

Is my firmware up to date?

Are my Compass & IMU ready and reading correctly?
Is my gimbal calibrated?

Are all my vision sensors working correctly?

Is my home-point correct?

Are my altitudes set correctly?

O PAWNa
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MODULO 4

FOTOGRAFAR...




ENQUADRAMENTO
fotografia aérea

Uma fotografia aérea é uma fotografia feita a partir de um ponto de vista aéreo, ou seja, de uma plataforma estatica ou em
movimento, e a qual a cdmara esta fixa.

As fotografia aéreas podem classificar-se em:
e fotografias aéreas verticais, quando o tilt ou angulo entre o eixo principal da camara e a vertical é inferior a 3°
e fotografias aéreas obliquas, quando o tilt é igual ou superior a 3°; estas ultimas podem subdividir-se em:
o  obliquas de pequeno angulo, quando a linha do horizonte ndo é visivel
o  obliquas de grande angulo, quando a linha do horizonte é visivel

As fotografias aéreas verticais caracterizam-se por:

®  escala aproximadamente constante

e medicdes de comprimentos, angulos e areas
sdo tarefas relativamente simples, desde
gue conhecida a escala

e ponto de vista semelhante ao de um mapa

e  visdo tridimensional possivel, a partir de
sequéncias de fotografias aéreas com
sobreposicao

fotografia aérea vertical - estufas para produgao agricola

TGP

Nas fotografias aéreas verticais existem dois pontos
fundamentais:
e Ponto Central - o centro da fotografia (sem
crop)
e Nadir - o ponto, na fotografia, que coincide
com a projecc¢do do eixo principal da camara
sobre a superficie fotografada
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ENQUADRAMENTO
fotografia aérea

Numa fotografia aérea verdadeiramente vertical (tilt = 0°) o Ponto Central e o Nadir sdo coincidentes. Quando ndo sdo (tilt # 0°),
existe entdo uma causa adicional de distor¢ao nas fotografias aéreas verticais.

Existem trés tipos principais de distorcdo numa fotografia aérea vertical:
e  distorgcdo associada a prépria lente da camara fotografica
e  distorcao resultante do tilt
e  distorcdo associada a topografia

A distor¢do associada a lente ¢, em geral, uma distorc3o radial. E nula no Ponto Central e vai-se incrementando a partir do mesmo. Actual-
mente, dada a qualidade do equipamento, este tipo de
distorgao é limitado. Quando as imagens sao digitais
pode ser facilmente corrigida pelo software de edi¢ao
de imagem.

fotografia aérea obliqua de grande angulo - no mesmo local da fotografia anterior...

A distorg¢ao resultante do tilt é nula no Isocentro, i.e. o
ponto intermédio entre o Ponto Central e o Nadir. E,
também, uma distorg¢do radial, mas com caracteristicas
opostas entre a ‘metade’ da imagem que fica para um
lado da perpendicular a linha Ponto Central - Nadir, que
passa no Isocentro, e a outra ‘metade’ da imagem. Pode
ser corrigida sem grande dificuldade.

A distor¢do associada a topografia é a mais relevante,
no conjunto das distor¢ées que podem afectar uma
fotografia aérea, e a mais complexa de corrigir. E radial,
a partir do Nadir, deslocando artificialmente as maiores
altitudes para fora. E, geralmente, designada de
deslocacdo topografica das fotografias aéreas verticais.
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FOTOGRAFAR...
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Figure 2. Relationship between camera pixel resolution (20MP DJI Phantom 4 Pro), height above ground,
image ground sampling resolution (GSD), and the area captured in a single image. Payloads with
higher camera resolution have a higher line intercept (higher GSD and area covered) while lower
camera resolutions will have a lower line intercept (lower GSD and area covered).

Raoult et al. 2020. Operational Protocols for the Use of Drones in Marine Animal Research. Drones 4:64.

62




FOTOG RAFAR .o o : m DJI_0931.DNG

DJ|_0931.DNG General:

Kind: Digital Negative file
Size: 40 941 858 bytes (40,9 MB
Nos metadados de uma fotografia feita com um DJI Mavic Air 2S hd muita informacdo. on disk)
e . Where: Macintosh HD » Users »
Por exemplo, as coordenadas do local onde estava o drone no momento em que a foto foi feita... nsloureiro.pt » Desktop
Created: 22 June 2022 at 18:26
e Rawia Modified: 22 June 2022 at 18:26

DJI_0931.DNG - DJI FC3411 Stationery pad

2 ‘i il 5 ¥ /7t = Locked
- . More Info:

Last opened: 22 June 2022 at 19:25
Dimensions: 5464 x3640
Device make: DJI
Device model: FC3411
Colour space: RGB
Colour profile: Display P3
Focal length: 8,38 mm
Alpha channel: No
Red-eye: No
Metering mode: Average
F number: /2,8
Exposure program: Manual
Exposure time: 1/1 500
Latitude: 37° 8' 15,091" N
Longitude: 7° 37' 561,504" W

Name & Extension:
DJI_0931.DNG
Hide extension

Comments:

Open with:
Preview:

Fit (44,1%)  100% B=Y n X , Sharing & Permissions:




FOTOGRAFAR...

No Adobe Lightroom as coordenadas do local onde estava o drone no momento em que a foto foi feita
além de estarem expressas podem aparecer sobre um mapa...

DJI_0019.DNG

18 June 2022 at 10:22:43

37°20'20" N 8°23'10" W

Sync Status




o Adobe Photoshop 2022

“ -}o v Auto-Select: Layer v Show Transform Controls - U -\ i ‘;‘ L

% DJI_0066.dng @ 33,3% (RGB/8*)

No Adobe Photoshop, para além das coordenadas do local onde estava o drone no momento em que a foto foi feita
é indicada a altitude...

DJI_0066.dng

Basic [ Camera Location

Camera Data Position: 37°19' 37,60" N, 8°24' 58,03" W
Origin

IPTC

IPTC Extension

Altitude: 198,88 m
Image Direction:
GPS Data Subject Location

Audio Data
Video Data

Destination:
Photoshop fesnne
DICOM Distance:

AEM Properties
Raw Data Time Stamp (GMT):
Receiver Movement:

Processing Method:

Map Datum:

=5
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2,
£,
'z
L,
o
%3
E )
6.
)
S,
T,
k.
o,
W
Q

Area Information:

Differential correction:

=)
4

Tag version:

Lz

Powered By

33,33% 5464 px x 3640 px (300 ppi) >
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FOTOGRAFAR COM DJI FLY

e e

S Blaetie— e e

cip

FOTOGRAFAR em modo AUTO

0 software procura tomar as
melhores opcoes possiveis, em
funcao das condicoes do momento

o piloto visualiza apenas a
informacao essencial...

FOTOGRAFAR em modo PRO

possibilidade de configurar todos os
parametros principais da fotografia
digital

para tal basta tocar sobre as varias
configuragoes...
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FOTOGRAFAR COM DJI FLY

MasterShots

B

QuickShots

(D

Hyperlapse

Pano

CAPTURA DE IMAGENS

as seis opg¢oes fundamentais:

Photo
funcionalidades e configuracoes
basicas para fotografar...

Video
funcionalidades e configuracoes
basicas para filmar...

MasterShots
QuickShots

diversas opgoes para videos
dinamicos registados de forma
semi-automatica

Hyperlapse

Pano
diversas opcoes para fotografias
panoramicas (mosaicos fotograficos)
compostas automaticamente a
partir de diversas fotografias

”

Dronie

QuickShots

Vertical

cip
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FOTOGRAFAR...

Aperture

) 45 50 56 6.3 71 80 9.0 1

Shutter

1/800 1/640 1/500 1/400 1/320

-2.0

CONFIGURACOES PARA FOTOGRAFIA

QUATRO MODOS:
e  AUTO| automatico
A| prioridade a abertura

S | prioridade a velocidade de exposicao
M | manual

exposure
triangle

Sharpness

cip
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FOTOGRAFAR...

Image Size
Image Format

White Balance

Style

g g 0 %

CONFIGURACOES PARA FOTOGRAFIA

PHOTO:

° Single Shot

° Multiple

° AEB

° Timed Shot

° Pano
IMAGE SIZE:

° 4:3

° 16:9

° 3:2
IMAGE FORMAT:

° RAW

° JPEG

° JPEG+RAW
WHITE BALANCE:

° Auto

° Sunny

° Cloudy

°
STYLE:

° Standard (NONE)
° Landscape

° Normal

cip




FOTOGRAFAR...

h
Video Size
Video Format
NTSC/PAL

White Balance

Style

Camera Video Coding

=
5
= 5]

CONFIGURAGOES PARA VIDEO

cip
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FOTOGRAFAR...

VA
oy

©

Histogram

Head LEDs Auto Turn off

Lock Gimbal When Capture

Enable AFC Mode

Overexposed

Mechanical Shutter

Auto Sync HD Photo

Video Caption

2
®
@
@
®
®
&

AF Focus Assistant

MF Focus Assistant

Center Points

Anti-Flicker

File Index Mode

Peaking Threshold

Camera Settings

Format SD Card

Reset Camera Settings
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FOTOGRAFAR...

FILTROS ND (neutral density filters) evitam ou atenuam
0s riscos de sobre-exposicao das fotografias ou filmagens.

FILTROS POLARIZADORES (polarizing filters) podem ajudar
a reduzir a reflexao. Sao particularmente Uteis em fotografias
ou filmagens sobre grandes volumes de agua que tendem a
causar muitas reflexdes e brilhos espelhados.

Para além disso € importante ter presente que ajustamentos do
angulo da camara (pitch) podem evitar reflexos indesejados nas
fotografias ou filmagens.

Por outro lado, a hora do dia em que se fotografa ou filma pode
afectar a qualidade final dos registos...
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Bect Friends Forever ;-)
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