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A APP DJI FLY cip

Apps
ap DIIFly

The DJI Fly app interface was designed to be simplified and ultra-intuitive. Compatible for Mavic Mini, Mavic Air 2, DJI Mini 2, DJI FPV, DJI Air 2S, DJI Mini SE,
DJI Mavic 3, DJI Mini 3 Pro

2 Download on the
o App Store

am Download for
'W' Android E E
iOS VersionV 1.6.4 Android VersionV 1.6.4

RequiresiOS 11.0 or above. Requires Android 6.0 or above. E

Recommended devices Recommended devices

A DJI Fly é a aplicacdo (app) para pilotar drones DJI mais recente e que substituiu a DJI
Go 4. Pretendeu ser mais simples e mais intuitiva...

E compativel com drones como os Mavic Mini, Mavic Air 2, DJI Mini 2, DJI FPV, D3I Air 2S,
D3JI Mini SE, DJI Mavic 3, DJI Mavic 3 Classic, DJI Mini 3 Pro, DJI Mini 4 Pro...




A APP DJI PILOT 2

MATRICE 30 T

CURSO DIJI Pilot 2

A DJI Pilot 2 ¢ uma aplicacao (app) para pilotar drones DJl mais avancada do que a DJI
Fly. Uma das diferencas mais relevantes é o prévio planeamento detalhado de missdes,
funcionalidade indispensavel para, por exemplo, fazer coberturas fotograficas com os
requisitos técnicos para a producdo de ortofotomosaicos e modelos digitais topograficos.



https://www.youtube.com/playlist?list=PLQMMtJkQxywvYliYTEjdrgv8NTrXARiAb

A APP DJI GO 4
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A app DIl Go 4 é compativel
com alguns modelos Mavic e
Phantom, como o 4 Pro V2.0...

PY7] DiGo4
Capture the world from above. Compatible with the Mavic Series, Spark, Phantom 4, and

more.

W Kndroid EliE

V4.3.42 V4342
Requires i0S 10.0 or above. Requires Android 5.0 or above. E !

Supported Mobile Devices

05V 4.3.42
Requires i0S 10.0 or above.

Compatible with iPhone X, iPhone 8 Plus, iPhone 8, iPhone 7 Plus, iPhone 7, iPhone 6s Plus, iPhone 6s, iPhone 6 Plus,
iPhone 6, iPhone SE, iPad Pro, iPad, iPad Air 2, iPad mini 4

Android V 4.3.42

Requires Android 5.0 or above.
Compatible with Samsung S9+, Samsung S9, Samsung S8+, Samsung S7, Samsung S7 Edge, Samsung S6, Samsung S6

10 Plus, Huawei P10, Huawei Mate 10 Pro, Huawei Mate 10,

onor 10, Honor 9, Vivo X20, Vivo X9, OPPO Find X, OPPO R15, OPPO

Note 5, Google Pixel 2XL, OnePlus 6, OnePlus 5T

*support for additional devices available as testing and development continues.

O controlo do drone, particularmente quando pilotado em modo manual, é feito a partir
do RC, de um dispositivo como um iPad um iPhone, ou um outro modelo compativel de
smartphones Android, e da app DIl GO 4, instalada gratuitamente a partir da Internet...




A APP LITCHI for DJI drones LITSSH

A app LITCHI foi uma alternativa interessante para a D3I Fly e para a D3I Go 4.

Desenvolvida pela software house britanica VC Technology Ltd € uma aplicacao
destinada a drones DJI que € paga (pagamento Unico, no momento da
instalacao) e que necessita do registo e da criacdo de uma conta de utilizador.

Tem funcionalidades para voos em modo manual e em intelligent flight mode
muito semelhantes as da app DJI FLY.

A software house
tem estado a
desenvolver uma
nova app, a
LITCHI Pilot, que
alarga o niUmero
de drones
compativeis. Entre
eles esta o DJI
Mini 3 Pro :-)

Adicionalmente tem uma funcionalidade destinada a criacao e execucao de
AUTOMATIC WAYPOINT MISSIONS que nao esta disponivel nas duas apps DII.

Airdata UAV User Token

Airdata UAV Automatic Sync

LITCHI is compatible with:

Mini 2, Mini SE, Air 2S, Mavic Mini 1, Mavic Air 2, Mavic 2 (Zoom/Pro),
Mavic (Air/Pro), Phantom 4 (Standard/Advanced/Pro/ProV2), Phantom
3 (Standard/4K/Advanced/Professional), Inspire 1 (X3/Z3/Pro/RAW),
Inspire 2 and Spark.

LITCHI HELP

A app tem um HELP e tutorial
bastante detalhado que pode

- Litchi is also compatible with most DJI monitors.
ser consultado online AQUIL...

Last Updated: 29 March 2023.



https://flylitchi.com/
https://flylitchi.com/help

O CONTROLO REMOTO DJI RC

/ D3JI RC-N1

DJI RC

D3JI RC 2
(nova versao do / ‘

RC, ainda ndo
compativel com
todos os modelos
de drones...)

A app DIJI Fly esta instalada, por defeito, num
controlo remoto, equipamento indispensavel para
pilotar um drone.

Os controlos remotos actualmente mais utilizados
com os drones DJI sao o DJI RC e o0 DJI RC 2, que
tém o monitor embutido no proprio equipamento.

s M, 11

|

|
!

Existe também uma versao sem monitor (D3I
RC-N1), que obriga a utilizagao de um smartphone
ou de um tablet...




O CONTROLO REMOTO DJI RC Pro

O controlo remoto D3I RC Pro é o equipamento
utilizado para os Mavic 3 Enterprise.

Pesa 680 gramas e mede cercade 18 x 14 x5cm e
assegura um tempo de operacao com uma carga
de baterias de cerca de 3 horas.

O D3Il RC, comparativamente, pesa 390 gramas e
mede cerca de 17 x12 x5 cm e assegura um tempo
de operacao com uma carga de baterias de cerca
de 4 horas. Tem um transmitter power inferior...




A LIGACAO DRONE - CONTROLO REMOTO

O primeiro menu da aplicacao é o
CONNECT, o qual permite estabe-
lecer a comunicacgao entre o RC
(controlo remoto) e o drone. Para
tal, solicita alguns procedimentos
operacionais no RC e no drone...

No limite superior, a partir da barra
branca central, € possivel ter acesso
as configuragdes principais, como
(ligacao a internet, bluetooth, etc...).

SRR 3o BB 529

Depois de estabelecida a comuni-
cagao surge o menu principal FLY, a
partir do qual é pilotado o drone.

Existem dois botdes digitais no
canto inferior direito. O da
esquerda da acesso a biblioteca de
imagens e o da direita aos settings
e as aplicagdes instaladas no RC.

O botdao no canto superior esquer-
do do RC funciona como Back...




A LIGACAO DRONE - CONTROLO REMOTO DS

e
Q- A.otating... ‘=1 - Fly Spots
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Profile

O botao Profile permite o acesso a conta
DJI individual do piloto remoto, e a outras
funcionalidades importantes, como:

- Device Management

- Find My Drone
- Offline Maps

- Settings

Os Settings, a semelhanca das outras
funcionalidades, permitem o acesso a
diversas configuragoes...

Nuno
Loureiro

98.5h 743 km 436

Hours Distance Flights

More >

A

i

B

Profile

Device Management

DJI Forum

DJI Store

Find My Drone

Offline Maps

Settings

11:38 B
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=
[€]

3 0 & ED87%

Settings

Network & internet
Wi-Fi, mobile, and data usage

Connected devices
Bluetooth

Storage
75% used - 2.04 GB free

Compass
Compass Calibration

System
Languages, time, reset
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ANTES DE COMECAR A VOAR...

VERIFICAR SEMPRE COM A MAXIMA ATENCAO E CUIDADO:

o equipamento principal, ou seja, o drone e o controlo remoto
a carga da bateria do drone e a carga da bateria do controlo remoto
a missao, o respeito pela legalidade e as condicoes meteoroldgicas
o piloto romoto, as pessoas envolvidas e as pessoas nao envolvidas

/@.;.03\

Check Propeller Installation

Unfold the propellers and check whether the propellers are attached
to the correct motors based on their markings. Incorrect installation
will cause the aircraft to roll over during takeoff

DO NOT SHOW AGAIN CHECK COMPLETE

12




LIGAR OS
MOTORES

LEVANTAR
VOO

POUSAR

DESLIGAR

oS
MOTORES

Starting the Motors

A Combination Stick Command (CSC) is used to start the motors. Push both sticks to the bottom
inner or outer corners to start the motors. Once the motors have started spinning, release both
sticks simultaneously.

G ) °R%@\

Stopping the Motors

There are two methods to stop the motors.

Method 1: When the aircraft has landed, push and hold the left stick down. The motors will stop
after one second.

Method 2: When the aircraft has landed, perform the same CSC that was used to start the
motors. The motors will stop after two seconds. Release both sticks once the motors have
stopped.

Method 1 Method 2

N[[¥-Ye] 0 CSC usado para ligar também serve para parar os motores em voo, em caso de emergéncia!

13




PILOTAR O DRONE - MODO MANUAL

PILOTAR EM MODO MANUAL

Mode 2
Left Stick é nght Stick Forward
Up 3 ﬁ
N < z N
—  (e) A
¥ ' z ¥

I
Down 1 ‘
!
!
]

Backward

!
@ : @ l 5
1 ‘ Left Right

Turn Left Turn Right 1

£dji MAviIC 3 Classic MANUAL

14



https://www.dji.com/pt/mavic-3-classic/downloads

PILOTAR O DRONE - MODO MANUAL

FLIGHT MODESN-S-C

N-mode (Normal): E o modo de voo recomendado quando o sinal GNSS recebido é intenso e o
drone usa-o (e também, adicionalmente, usa os seus sistemas de visao) para se posicionar,
pairar imovel, evitar obstaculos e acompanhar elementos em movimento. No entanto, se o
sinal GNSS recebido e/ou a luz ambiente forem insuficientes para as necessidades dos
sistemas de visao, algumas funcionalidades de posicionamento, identificacao de obstaculos e
acompanhamento de elementos em movimento podem ser automaticamente desactivadas.

S-mode (Sport): A manobrabilidade do drone é maior, comparativamente com o N-mode, e a
velocidade maxima que pode ser atingida € também superior. Os comandos do RC (remote
controller) sdo mais sensiveis e reactivos. Os sistemas anti-colisao estao inoperacionais.

C-mode (Cine): O oposto do S-mode.
(também pode estar representado como F no DIl RC Pro)

DI RC Remote Controller
TRES
MODOS DE VOO
EM MODO MANUAL

C_l]l MINI 3 PRO MANUAL

15



https://dl.djicdn.com/downloads/DJI_Mini_3_Pro/UM/20220519/DJI_Mini_3_Pro_User_Manual_v1.0_en.pdf20200108/Phantom_4_Pro_Pro_Plus_Series_User_Manual_EN.pdf

DJI FLY




A APP DJI FLY CONFIGURACOES cip

Este é o interface base do DJI FLY, quando o drone estd em condicdes de comecar a voar...

(23,.00'00" iillre .4 S¥i9. e

N Mode Takeoff permitied

|
Modo de Voo Bateria do Drone
também '

, podeser W iy - Tempo disponivel de Voo
i P Mode

AR

ensores de Anticolisao Dianteiro gAraseiro | “K s
Velocidades Height)- vertical e D(istance) - horizontal (branco - activos | vermelho - inagtiVos S

= Distancias do Home Point - e NP ’
_ S ?

— K Lo i _ SSaserem recebidos [
Bussola - Mapa - FPV R =

() . 0.0kmjh._ . 0/0km/h
H 0:.0m D 2.6m

=

B IR BIRS t
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A APP DJI FLY cip
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A APP DJI FLY cipr

O menu das CONFIGURAGOES é composto por cinco submenus: Safety, Control, Camera, Transmission
e About. E nestes submenus que se configuram numerosos aspectos importantes, nomeadamente
unidades apresentadas nos menus, botdes configuraveis do RC, comportamento do gimbal, altitude
relativa maxima de voo, altitude de RTH (Return to Home), forma de enfrentar os obstaculos, parametros
base de fotografia e video, comunicacgao entre o RC e o drone, actualizacao de firmwares, calibragao de
bussola, IMU, sticks e gimbal, etc.

Q3 = [@) 504

Safety control Lamera lransmission ADOUT

Flight Assistance

E também
aqui que se N\

procede ao - — <
Unlock GEO B ~

Zone e ao
Find My

Drone, e Obstacle Avoidance Action Bypass Off

também se
conseguem & == When enabled and controlling aircraft via control sticks, aircraft automatically hovers when obstacles are
obter os SN 0

do Flight |
Controller, do .= Display Radar Map [ )
Remote
Controller, da
Camera e da
bateria.

When enabled, real-time obstacle detection radar map will be displayed

19




A APP DJI FLY

bateria com 89%, 0 que garante 22°07” de voo...

RTH
também
pode ser
instruido

através do
botao

proprio no

DJIRC...

N s y

s
~ 5

L 2 e AP

|
1
1
|
: & RTH (Return To Home) |2
:
|
1

velocidades e distancias

BUSSOLA - MAPA DE LOCALIZACAO - FPV

PRO
WBr23°1010 &Y 100 3 -

Este é um dos interfaces do DJI FLY,
guando o drone esta a voar...

cip

20




A APP DJI FLY cip

\ ‘ INJIVIVUC | LT LILLRS LILLS G/ o/ LLLLUBAAESORR 2 A 10

botao que permite
¥ alternar entre a bussola,
0 mapa e o FPV

0:0km/h RAW @2941 | H1/2000* H2.8™ ~
HEozuis 01300y 32 [@4900K @100  [@-0.3

MAPA DE LOCALIZACAO como segundo interface

21




A APP DJI FLY

nem todos os drones DI
tém FPV!
Mini Mavic

botao que permite

* o howeewee glternar entre a bissola,

0 mapa e o FPV

A\

) 4 WB 00

FPV como terceiro interface

cip

]
| 4
T
5 00: H6
100 0.0 PRO
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A APP DJI FLY

as quatro setas (amarela ou
brancas) assinalam as camaras
FPF que existem

a seta amarela € a que esta
activa

as camaras FPV mudam
automaticamente consoante o
movimento do drone

FPV como terceiro interface

0 ponto central amarelo
indica o movimento e a
velocidade do drone

quando esta parado, surge
apenas o ponto || quando esta
em movimento, a partir do
ponto surge uma linha
progressivamente maior

Neste exemplo a camara
principal e a camara FPV
dianteira apontam para o
mesmo ‘lado.

0 drone esta parado!
Na janela pequena, da
camara principal,o H
(amarelo) assinala a
localizacao do Home Point.

cip

23




A APP DJI FLY cipr

Nos drones que nao tém o
FPV como terceiro interface
ha sempre a possibilidade, nas
Configuragoes >>> Control,
de escolher a opcao FPV
Mode no Gimbal.

E uma pseudo alternativa ao
interface FPV!

Transmission

Gimbal

Gimbal Mode Follow Mode FPV Mode

The gimbal follows the movement of the aircraft.

Gimbal Calibration

Gimbal FPV Mode uma pseudo alternativa que pode ser interessante para filmmagens...

24




| B |

Ao
contrario
dos outros
dois
interfaces,
a bussola
sO pode
ser
visualiza-
da como
um
pequeno
botdo no
canto
inferior
esquerdo,
ou como
como uma
janela que
ocupa
parcial-
mente o
monitor, no
seu lado
inferior
esquerdo.

A APP DJI FLY cip

) o A bussola tem duas opcdes:

. N e umaem gue o RC esta no centro e o
drone esta afastado do centro, numa
determinada posicao estabelecida

respeitando os pontos cardeais
\ g e outraem gue o drone esta no centro
e é o RC que se movimenta...

N ,
drone (seta azul,em que a ponta é a frente do drone)

RC (controtq remoto) no centro
dronemg centro RC (circulo azul ou verde; a seta indica a frente do RC)

=

N

H (circulo amarelo com H preto, Home Point)

A botao para alternar entre as duas opg¢oes da bussola

botao para alternar entre bussola, mapa e FPV

botao para minimizar a janela da bussola

25




A APP DJI FLY cip

No exemplo acima o drone e
o0 RC estao com orientagoes

quase opostas. O drone esta
na rectaguarda do RC..

No exemplo acima o drone e
0 RC estao com a mesma
orientagao. O drone esta a
frente do RC...

No exemplo acima o drone e
0 RC estao com a mesma
orientagao. O drone esta a
frente do RC...

ol

AN ¢

S

No exemplo acima nao estao No exemplo acima nao estao No exemplo acima o drone e
com a mesma orientacao. O com a mesma orientacao. O o0 RC estao com orientagoes

drone esta a esquerda do drone esta a esquerda do quase opostas. O drone esta
RC... RC... na rectaguarda do RC..

26




A APP DJI FLY

elha Po UQUGS"A

d

zii1esg/en

-
3
;s

O mapa de localizagdao também tem duas
opgoes:
e umaem que afrente do RC esta
sempre orientada para Norte
e outraem que a frente do RC roda
livremente, embora a orientacao

Norte - Sul esteja sempre indicada...

drone (seta azul,em que a ponta é a frente do drone)

RC (circulo azul, em que a seta indica a frente do RC)

H (circulo amarelo com H preto, Home Point)

botao de Zoom In & Zoom Qut

botao para alternar entre as duas orientacoes do mapa

botao para alternar entre bussola, mapa e FPV

botao para minimizar a janela do mapa de localizacao

cip
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A APP DJI FLY

cip

DRONE
« 0 feixe verde assinala o que o drone esta a ‘ver..

« a linha azul assinala o percurso que o drone ja efectuou

« a linha vermelha assinada o percurso mais curto (linha
recta) entre o drone e 0 Home Point

 aimagem esta em Zoom In

« NO canto superior esquerdo, a metade do triangulo
totalmente branca assinala o Norte e a outra metade,
com o triangulo escuro, assinala o Sul

Com o0 Zoom In o0 drone esta sempre visivel, mas nao
necessariamente o Home Point. Com 0 Zoom Out estao
sempre visiveis o drone, 0 Home Point e o RC.

DRONE

o feixe verde assinala o que o drone esta a ‘ver...

a linha azul assinala o percurso que o drone ja efectuou
a linha vermelha assinada o percurso mais curto (linha
recta) entre o drone e o Home Point

0 Home Point esta assinalado com o circulo amarelo e o
H preto

0 RC esta assinalado com o circulo azul e o pequeno
triangulo azul assinada a frente do controlo remoto (RC)
a imagem esta em Zoom Out

no canto superior esquerdo, a metade do triangulo
totalmente branca assinala o Norte e a outra metade,
com o triangulo escuro, assinala o Sul

28




A APP DJI FLY

S

Para abrir
0 mapa de
localiza-
gao e
preencher
todo o
monitor
basta tocar
no centro
do mapa,
quando ele
ocupa
apenas a
parte

E Ozadi févira Hotel
MATO SANTO
ESPIRITO

O (=

\ VALE
rue CARANGUEIJO

EN 125 E’
-
I-‘ ira.e.Gago

0Y0km/h 0X0km/h
[ 97Zm  [D8m

© Maptiler © OpenStreetMap contributors

inferior
esquerda
do
monitor...

-

MAPA DE LOCALIZAGAO como janela principal

cip
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A APP DJI FLY

Quando o MAPA preenche a quase totalidade do display do
RC, 0 que se consegue com um toque com um dedo no mapa
em janela secundaria, surgem seis botoes no lado direito:
e  torna visiveis ou nao visiveis diversas zonas com
restri¢oes ou limitagoes de voo
o 7
e  Home Point ou drone no centro
e fixa a orientacao para Norte da frente do RC ou
permite que a mesma possa rodar livremente
e  permite escolher o tipo de background do mapa (o
standard nao necessita de acesso a Internet,
enquanto que os outros dois necessitam)
e  torna visivel o risco de colisao com outras aeronaves

\/ Restricted Zone
Altitude Zone

Authorization Zone

SRONSHONEY ©

Standard
9, : : .
. . (® High Collision Risk o &
Satellie A t x
*) Medium, High Collision Risk
- <
Mixed é - @) Low, Medium, High Collision Risk
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A APP DJI FLY - RTH cipr

N Mode | Autoretuiiningto noime «-(3/s) mummmmm—"— - 20.3:0.8 sl

TR \ 3

MATO SANTO

W5PIRITO |2
"o.okrrlizh.gﬁ 41.9
9 -H 81% D 294

FUNCIONALIDADE RTH | Return-to-Home and Land
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A APP DJI FLY - RTH

A funcionalidade RTH pode ser activada de duas formas:
e através do botdo fisico existente no RC

e através do botdo digital existente no monitor do RH, sé visivel quando o drone estd em voo

Com um pressionar longo do botao fisico activa-se o0 RHT
e surgem mensagens sonoras e visuais de que o drone esta
a regressar...

E com um pressionar curto é imediatamente interrompida
a funcionalidade de RTH...

Com um pressionar longo do botao digital activa-se uma janela que permite
escolher RTH ou LAND sobre a posicao onde esta. Depois € necessario um
pressionar longo de uma dessas op¢oes, para que a mesma se active.

Depois de activada, surge um outro botao digital no lado esquerdo do monitor que
permite cancelar a funcionalidade de RTH...

Q INUVIOGE i iignt

7 ////’”//lllllu

///// T
2y, ///}'Illll

/////////// |
ﬁi}" #ll!

RAW @2041 | H1/2000' H2.8
3:2 [@4900K ' @100  @-0.3

(° /£ OOkm/h 0.4km/h
H 97m D 399m
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A APP DJI FLY - RTH

Ha trés tipos de RTH:
e SMARTRTH

e FAILSAFE RTH

O SMART RTH ¢ uma iniciativa manual do piloto e apenas € indispensavel que os
sinais GNSS do drone estejam activos. Ao carregar na tecla RTH o drone entra em
modo automatico e regressa em linha recta até ao Home original, ou ao ultimo Home
gue tenha sido registado. O drone faz uma gestao do voo para minimizar o consumo
de energia, aterra automaticamente e desliga os motores apos estar pousado.

O piloto remoto pode, em qualguer momento, interromper o SMART RHT...

O € uma iniciativa dos modos inteligentes de voo do drone.
Quando a energia da bateria ¢ apenas suficiente para o drone retornar ao Home, o
drone entra em modo automatico de voo e até pode, se necessario, pousar.

O piloto remoto pode, em qualguer momento, interromper o LOW BATTERY RHT, mas
corre o risco do drone cair por exaustao da bateria!

O FAILSAFE RTH é uma iniciativa dos modos inteligentes de voo do drone. E activado
se o drone perde o contacto com o RC (controlo remoto) durante 6 ou mais
segundos. O drone faz uma gestao do voo para minimizar o consumo de energia,
aterra automaticamente e desliga os motores apods estar pousado.

O piloto remoto pode, em qualguer momento, interromper o FAILSAFE RHT...

33




PILOTAR O DRONE - INTELLIGENT FLIGHT MODE iy

FOCUS TRACK MODE

SPOTLIGHT 2.0 - O drone esta sempre a apontar para a pessoa, veiculo ou animal, esteja ele
parado ou em movimento, e o piloto remoto pode ir conduzindo o drone em modo E,(/

manual, através dos comandos principais (sticks). Emn N-mode os sensores o
anti-colisao estao activos e o drone para e fica a pairar quando identifica algum
obstaculo que impeca a sua progressao.

POINT OF INTEREST 3.0 - O drone voa em torno de uma pessoa, veiculo ou animal, esteja ele
parado ou em movimento, e a camara esta sempre a enquadrar esse centro de
atencdo. A velocidade méaxima de voo é de 12 m/s (43,2 km/h) e os sensores
anti-colisdo estdo activos. A altitude relativa de voo, o raio do circulo e a velocidade
do drone podem ser configuradas e reajustadas através dos sticks.

ACTIVE TRACK 5.0 | TRACE - O drone segue atras de uma pessoa, veiculo ou animal, esteja
ele parado ou em movimento, mantendo uma distancia horizontal e vertical
constante e evitando automaticamente os obstaculos. A velocidade maxima de voo

é de 12 m/s (43,2 km/h).

ACTIVE TRACK 5.0 | PARALLEL - O drone ao lado a uma pessoa, veiculo ou animal, esteja ele
parado ou em movimento, mantendo uma distadncia horizontal e vertical constante.

A velocidade maxima de voo é de 12 m/s (43,2 km/h).

As distancias ideais para o tracking de pessoas sdo de 5 a 10 metros na horizontale 2 a 10
metros na vertical. Para o tracking de veiculos as distancias ideais sao,
respectivamente, de 20 a 50 metros e 10 a 50 metros.
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https://www.youtube.com/watch?v=dyrFOO4eVK8=10s

PILOTAR O DRONE - INTELLIGENT FLIGHT MODE iy

ACTIVAR E DESACTIVAR O FOCUS TRACK MODE

E necessario que o drone esteja em voo. e"\/

Desenhar com um dedo, no monitor tactil, e desenhar uma “caixa verde” a envolver a
pessoa, veiculo ou animal. Quando o drone consolida a identificagdo surgem
trés botdes no monitor, em baixo.

Por defeito, é activado o modo SPOTLIGHT, mas é possivel mudar para os outros modos.

Na imagem de cima o Focus
Track Mode nao esta activado.

Na imagem ao lado j3 est3, e
estd em Spotlight!

. ActiveTrack Spotlight



https://www.youtube.com/watch?v=dyrFOO4eVK8=10s

PILOTAR O DRONE - INTELLIGENT FLIGHT MODE iy

X -0.4km/h + 45:4km/h (-
H 14m D 2Tm ActiveTrack

5728 alB e il Neste exemplo esta em
POI (Point of Interest) e
o drone esta a
movimentar-se (ver
velocidade na horizontal
e na vertical...).

E possivel fotografar ou
filmar!

Para terminar basta
carregar no Stop.

POI

A A ol i L TS T 5

Neste exemplo estd em Active
Track. Também é possivel
fotografar ou filmar!

()
ActiveTrack
iy

e TN

Para terminar basta carregar no
Stop. O veiculo continuara, mesmo
assim, seleccionado...

Para terminar o Intelligent Flight Mode e
regressar ao Manual Mode basta tocar no
botdo verde com o X ou, em alternativa,

(@ w2049 | E1/500' W63 @ no botdo de Pause | Return to Home.
[@5300K' | E©100 @-0.3

N

Stop
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REVER AS MISSOES

Q [} Academy

Before You Fly
No Fly Spots available nearby

0 Locating...

&

QuickTransfer Service

R m]

P\ Album @ skyPixel L

= Profile

Flight Data Center

Total Distance

954 km

Total Flight Time

123 h

Date # Distance Altitude Duration

2024-04-23 1.27 km 102 m 12 min

2024-04-23

2024-04-23

< Profile
A\  Device Management
Nuno
Lourelro r. DJI Forum
DJI Store
123h 954 km 549
Hours Distance Flights
@ Find My Drone
il offline Maps
More >
o Settings

Através do Flight Data Center (Que tem de estar
sincronizado com a conta do piloto remoto e com
ligacao a internet) € possivel rever, de forma
simples, as missdes anteriores.

O Flight Data Center reune todos 0s voos sincro-
nizados do mesmo piloto, independentemente
do drone que tenha sido usado.

Para consultar a missao basta clicar no botdo...
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REVER AS MISSOES clp

A missao surge como um video, com bastantes funcionalidades e configuragdes, nomea-
damente visualizar ou nao a utilizagao dos sticks, colocar o drone ou 0 Homepoint no
centro da imagem, e ter como imagem de fundo o Openstreetmap ou o Google Satellite.

D

AVen,'d
a 1 W
Beira M. A Dora

IMAGEM DE FUNDO

\ \\ 3 _

{
‘ H D enigy
S M/

| { P Raj

A\ W

AN X

K-I_-.I

S
); Holiday Inn Algarve

1 4
(Mot
Calixtos Beach Bar

UNKNOWN
2024-04-23 17:41:44

11:14

A DRONE'S EYE VIEW 79 Nuno de Santos Loureiro




REVER AS MISSOES ciyr

De referir que esta informacao, ao contrario da que € possivel obter com o AIRDATA .
apenas pode ser visualizada. Nao pode ser exportada e inserida num SIG, Google Earth...

{ NMode Inflight : el = 24'32"

Standard

5
4 Satellite

MISSAO JA EXECUTADA
MISSAO PARA EXECUTAR

-0.6m/s Om/s

4-79m 5246m DRONE DJI Mavic 3 Classic

2023-12-03 12:29:49
DATA E HORA 0% 7

B 1« 1l ® 26:15



https://airdata.com/

DJI GOGGLES 2




DJI RC MOTION 2 cip

BOTAO DE BLOQUEIO

Motores de arranque/paragem: prima duas vezes o bof:
parar os motores da aeronave.

bloqueio para arrancar ou

Descolagem: prima duas vezes para ligar os motores da aeronave e depoi
e mantenha premido para fazer a aeronave descolar. A aeronave irad subir at
aproximadamente 1,2 m e pairar.

Aterragem: enquanto a aeronave estiver a pairar, prima e mantenha premido para a
fazer aterrar e parar os motores.

Travao: prima uma vez para fazer a aeronave travar e pairar no lugar. Prima novamente
para desbloquear a atitude.

Quando a aeronave estiver a realizar o RTH ou a aterragem automatica, pressi
botdo uma vez para cancelar o RTH ou a aterragem.

JOYSTICK

Movimente para cima ou para baixo para fazer com que a aeronave suba ou desca
Movimente para a esquerda ou para a direita para fazer com que a aeronave
horizontalmente para a esquerda ou para a direita.

BOTAO DE MODO

Prima para alternar entre os modos Normal e Desportivo. Prima e mantenha premido
para iniciar o RTH. Prima novamente para cancelar o RTH.

OBTURADOR | GRAVACAO

Prim uma vez: tirar uma fotografia ou iniciar/parar a gravagdo.

Download Manual AQUI

Prima e mantenha premido: alternar entre os modos de foto e de video.
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https://dl.djicdn.com/downloads/DJI_RC_Motion_2/User_Manual/20230512/DJI_RC_Motion_2_User_Manual_PT.pdf

DJI RC MOTION 2

ACELERADOR

Prima para a aeronave voar na digecdo do circulo nos goggles. Empurre para a frente
para fazer a aeronave voar para tras™Mplique mais pressdo para acelerar. Liberte para
parar e pairar.

LIGAR | DESLIGAR

LED de nivel da bateria

+—— Botdo de alimentagao

Download Manual AQUI
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https://dl.djicdn.com/downloads/DJI_RC_Motion_2/User_Manual/20230512/DJI_RC_Motion_2_User_Manual_PT.pdf

DJI RC MOTION 2

CONTROLADOR DO
MOVIMENTO

Download Manual AQUI

3
5D
v

§

0=

G
LS
W

A orientacdo da aeronave também pode ser controlada inclinando o controlador de
movimento para a esquerda e para a direita. Incline para a esquerda para girar a
aeronave no sentido anti-horario e para a direita para girar no sentido horario. O circulo
no ecrd dos goggles irad deslocar-se para a esquerda e a direita e a transmissdo de
imagem mudara em conformidade.

Quanto maior for o angulo de inclinagdo, mais rapidamente a aeronave ira rodar.

Co)
4
@)

A,
-

Incline o controlador de movimento para cima e para baixo para controlar a inclinagdo
da suspensdo cardd durante o voo. O circulo no ecra dos goggles ird deslocar-se para
cima e para baixo e a transmissdo de video mudara em conformidade.

¥

- 20 v
i

Para controlar a subida ou a descida da aeronave, incline primeiro o controlador de
movimento 90° para cima ou para baixo. Assim que o circulo nos goggles entrar no icone

de subida @ ou descida © , pressione o acelerador para fazer com que a aeronave suba
ou desca.
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https://dl.djicdn.com/downloads/DJI_RC_Motion_2/User_Manual/20230512/DJI_RC_Motion_2_User_Manual_PT.pdf

DJI GOGGLES 2

cip
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BEFORE STARTING TO FLY CHECKLIST

WEATHER

1. Are the wind speeds safe for me to fly?
2. Am | able to visibly see my drone from a responsible distance?
3. Is there any chance of rain where | am flying?

FLIGHT DETAILS

1. Have I clearly stated my flight mission and recorded my info?
2. When, Where, How Far and How Long am | flying for?
3. Dol have all necessary authorizations before | take off?

BATTERIES

1. Are all my aircraft batteries over 95% capacity?
2. Dol have all necessary chargers with me?
3. Is my remote controller battery over 75% capacity?

STRUCTURAL CHECK

1. Is anything damaged, broken, or missing?
2. Are all moving parts free and clear of obstructions and debris?

3. Is everything securely attached to my aircraft? (Props, gimbal, camera, battery, sd card,

payload, etc.)
4. Are my gimbal locks released and is my camera functional?
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BEFORE STARTING TO FLY CHECKLIST

CALIBRATION / SENSOR CHECK

Is my firmware up to date?

Are my Compass & IMU ready and reading correctly?
Is my gimbal calibrated?

Are all my vision sensors working correctly?

Is my home-point correct?

Are my altitudes set correctly?

O PAWNa
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A APP LITCHI for DJI drones | “q&il e, | | on 1538 seqde ompsdevon.

HOME | MAIN MENU | ALTERACAO %14 [&78% &"75% =1"100% 44% W
ENTRE OS VARIOS MODOS DE VOO

TRIPOD MODE

Course Lock

Home Lock

Auto Takeoff | Land | RTH

Lat 87.134264 Long -7.627508 i, W SN

£.139.8m &,.458.4m ©20.0m/s 0.0m/s
FOTOGRAFAR OU FILMAR  _____

camera pitch (-22%) D = distancia a0 Home Point S = horizontal speed

HORIGOEEHIC OO A = altitude relativa acima do H.P. e vertical speed (m/s)
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A APP LITCHI for DJI drones

&"75% ='100% [(E43% &

MODOS DE VOO

2150100 11605 111 £v 00
° FPV I voo manual

com os dois sticks

. WAYPOINT | 0§ wawonT

para waypoint missions ||%

. FOLLOW | pars

seguir o rc que esta
conectado com o drone

. ORBIT | voo

circular a volta de um jreq
ponto de interesse '

. PANO I VOO para FOCUS

fazer panoramas
horizontais, verticais e TRACK
esféricos

. FOCUS | voo

manual com a camara
sempre focada num Record Screen
ponto de interesse fixo

FOLLOW

ORBIT

PANO

K " §
« TRACK | voo Lat 37.134264 Long -7.627608 Jgh ¥
manual com a cadmara
sempre focada num
ponto de interesse em
movimento

Para usar os modos de voo fi
inteligentes é necessario o CONFIGURAC()ES GERAIS PARTILHAR VIDEOS EM
drone estar em P-mode... TEMPO REAL...
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A APP LITCHI for DJI drones

A APP LITCHI permite ter acesso a uma janela rapida
de informacédo sobre o estado da bateria. Basta tocar
com o dedo no icone da bateria...

’100% [4'100% [E160% &

9 9 g g 1/640s /6.3 EV +0.0
A mesma janela permite ajustar os avisos sonoros

sobre o nivel de carga da bateria, funcionalidades BATTERY INFO
bastante Uteis para evitar que ocorram incidentes ou == e e O )
acidentes por falta de energia. B Remaining Power: 3645mAh

. Total Capacity: 6080mAh
— Battery Life: 100%
- Times Charged: 4

~_| Low Battery Warning (RTH): 30%

Critical Battery Warning (Land): 10%

gi | Show Battery Voltage

W]l
P -
Permitir gravacao doecraem ‘ ,
“Litchi"?
Pode guardar a gravacao na aplicagao
Fotografias ou partilha-la com amigos.
Grave o dudio do microfone e da

camara, se pretender adicionar
comentarios.

Através da funcionalidade

Gravar ecra e microfone Record Screen € possivel
gravar o que esta a decorrer
Gravar apenas ecra no monitor e depois partilhar

o ficheiro de imagem e,

Nao permitir eventualmente, de som.
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https://flylitchi.com/

%14 &78% GPS &75%  E1100% [ 44%

“ 1SO 100 1/160s f/11 EV +0.0

=
p - .
.A" v’
- z o>y * <
Lat 37134264 Long -7.627608 g Wil . A

#.139.8m £,458.4m ©20.0m/s 0.0m/s

%14 &78% GPS &75%  @'100% B 44%

1SO 100 1/160s f/11 EV +0.0

Lat 37,134263 Long -7.627807 X
£.139.9m £,458.5m ©30.0m/s 0.0m/s

2

o %15 &78%

Bl g Tt o
Lat 37.1:’}4263 Lon-7.627808_ 5
| £.139.9m £5458.5m ©20.0m/s 0.0m/

Googiepwigre S S

%14 &78%

Lat 37.134262 Long -7.627808_ g\ é
£.139.8m £,458.6m Z30.0m/s 0.0m/s *
Googiepyre RN g
bs X <

=3°100%
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A APP LITCHI for DJI drones

Land or Go Home?
Please select an action
Confirm
Cancel Landing now?
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PILOTAR O DRONE EM MODO AUTOMATICO

No modo de voo automatico o planeamento prévio da missao € absolutamente
determinante para a concretizagao da prépria missao.

O piloto remoto, ou alguém em sua substituicdo, toma a quase totalidade das
decisdes sobre as caracteristicas da missao antes da mesma ter inicio.

Tais decisdes sao convertidas num ficheiro que é, antes de comecar a missao,
transferido para o drone e gque, ao ser inicializado, assume integralmente o
comando do drone.

O piloto remoto limita-se a acompanhar atentamente o desenrolar da missao,
sem intervir nela, a nao ser que ocorra algum imprevisto ou um outro motivo de
forca maior que recomende ou obrigue o piloto remoto a interromper a missao.
Nesse caso, ele assume o comando do drone e adopta os procedimentos
necessarios e adequados as condi¢cdes que imprevistamente surgiram.

Existem dois tipos principais de missdes que sao levadas a cabo em modo de voo
automatico:

« AUTOMATIC WAYPOINT MISSION
« AUTOMATIC MAPPING MISSION




AUTOMATIC WAYPOINT MISSION Lle:,HI

Uma AUTOMATIC WAYPOINT MISSION é uma missao linear (ou seja,
gue se desenrola ao longo de uma linha continua e isolada de voo, ao
contrario de uma automatic mapping mission, que € uma missao
planeada com o intuito de assegurar a cobertura sistematica e
homogénea de uma parcela de territério).

Essa linha € constituida por waypoints, sesgmentos de recta entre waypoints e
segmentos de curva para aumentar a eficiéncia de voo entre os segmentos de
recta. Pode também ser constituida por points of interest (POI), ou seja,
localizacdes que se pretendem registar com particular atencao durante a missao.

Cada waypoint, que € numerado automaticamente, tem coordenadas X,Y,Z, ou
seja, latitude, longitude e altitude relativa (ou absoluta) de voo.

A waypoint mission &, por exemplo, desenhada online na MISSION HUB, gravada
em formato Litchi e associada a conta de utilizador. Pode também ser exportada
em formatos *.csv e *kml 3D Path, para posterior utilizacdo em outros softwares
(como, por exemplo, o QGIS).

Durante a execucao da waypoint mission é possivel fotografar (em determinados
momentos, ou com intervalos fixos de distancia percorrida ou de tempo) ou
iniciar e terminar uma filmagem, de forma também automatica.

O utilizador pode guardar na sua conta distintas missdes e transferi-las sempre
gue desejado para o drone, por forma a poder executa-las repetidamente.
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https://flylitchi.com/hub

AUTOMATIC WAYPOINT MISSION
planear e executar...

‘ -

; a T Discover = full zoom out conta de utilizador

ASPECTO INICIAL
DO LITCHI
MISSION HUB

0 LITCHI MISSION HUB TEM TRES |
MENUS PRINCIPAIS:
MISSIONS, SETTINGS E HELP

botoes para Street View,
zoom in e zoom out

Google




AUTOMATIC WAYPOINT MISSION
planear e executar...

MENU SETTINGS DO
LITCHI MISSION HUB

Settings

Heading Mode

Finish Action

Path Mode

Cruising Speed

Max Flight Speed

Photo Capture Interval

Default Curve Size

Default Gimbal Pitch Mode
Show Discover Missions

Use Online Elevation

Metric | Imperial

Auto (TNW) Initial (ID) Manual (UC) Custom (WD)
None | RTH Land Backtol  Reverse

Straight Lines | Curved Turns

25.0km/h

35.0km/h

Disabled Seconds = Meters

40% o

Disabled Focus POI Interpolate

O

LIT&»HI
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AUTOMATIC WAYPOINT MISSION LIT(:,HI

planear e executar...

Mission Settings

Heading Mode: Defines the heading of the aircraft during the mission. Choose between "Toward next Waypoint" ("Auto" on iOS) where the aircraft will point toward the next waypoint,
"Initial Direction" ("Initial" on iOS) where the aircraft will keep the heading it has when the mission is started, "User Controlled" ("Manual" on iOS) where you are able to control the
heading of the aircraft during the mission using the left joystick left/right (mode 2) or "Waypoint Defined" ("Custom" on iOS) where the aircraft will use the heading defined at each
waypoint. Using "Waypoint Defined" ("Custom" on iOS) also means that the aircraft will smoothly transition from one waypoint's heading to the next.

Finish Action: Choose an action that the aircraft will perform at the end of the mission. Available choices are "None", "Go Home" ("RTH" on iOS), "Land", "Back to First Waypoint"
("Back to 1st" on iOS) and "Reverse". When using "Reverse", the only way for the mission to end is if you manually stop it, "Reverse" allows you to let the aircraft fly to the last waypoint

and then replay the mission in reverse using the joysticks or the cruising speed slider.

Path Mode: Choose between "Straight Lines" where the aircraft will go straight to each waypoint then turn, or "Curved Turns" where the aircraft will not stop at waypoints and instead
take curved turns (how large the curved turns are depends on each waypoint's curved size setting).

Cruising Speed: Defines the autonomous flight speed of the aircraft. If you do not use the remote controller's right joystick (mode 2) during the mission, the speed the aircraft will
travel at is the cruising speed. Can be set to negative values if you want the aircraft to travel backwards autonomously. Can be adjusted while the mission is in progress.

Max Flight Speed: If you use the remote controller's right joystick (mode 2) while the mission is in progress, you can increase the speed of the aircraft up to the "Max Flight Speed".
Photo Capture Interval: Defines the default time/distance interval in seconds/meters when two photos are taken as the aircraft moves from waypoint to waypoint. The interval can be
set between 0 and 100 seconds/meters. The interval restarts at each waypoint. If the requested interval exceeds the camera's capability, the photos will be taken at the maximum

possible speed.

Default Curve Size: When adding a new waypoint, the previous waypoint's curved size will be set to the "default curve size percentage" of the minimum length available on both
adjacent sides of the waypoint.

Default Gimbal Pitch Mode: Default Gimbal Pitch Mode to be used for newly added waypoints.

Rotations Direction: When set to Managed, aircraft rotations from waypoint to waypoint will always use the shortest direction (clockwise/anticlockwise).
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AUTOMATIC WAYPOINT MISSION
planear...

Neste exemplo existem 12
waypoints (assinalados a
roxo e numerados
sequencialmente) e 1 point
of interest (assinalado a
azul e com numeragao
independente da dos
waypoints).

A trajectoria da missao € a
linha amarela. O nome da
missao é “mse tavira”,
percorre 584 metros e
demora 4 minutos a
cumprir.

MISSIONS SETTINGS HELP

G°°9|?,4 s Imagery 2021 , Aerodata International Surveys, CNES / Airbus, Maxar Technologies Report amap error




AUTOMATIC WAYPOINT MISSION - 1

planear...

Os SETTINGS que foram
configurados para a
presente missao.

Destaque para o Heading
Mode (Custom -
configurado
especificamente para cada
waypoint), a Finish Action
(None - o drone fica parado
a aguardar a intervengao do

piloto remoto), o Photo
Capture Interval (Disabled)
e o Default Gimbal Pitch
Mode (Focus POI - a
camara tem sempre o PO
no centro do campo de
Visdo).

Settings

Units

Heading Mode

Finish Action

Path Mode

Cruising Speed

Max Flight Speed

Photo Capture Interval

Default Curve Size

Default Gimbal Pitch Mode

Show Discover Missions

Use Online Elevation

Metric Imperial
Auto (TNW) Initial (ID) Manual (UC) Custom (WD)
None RTH Land Backto 1 Reverse

Straight Lines | Curved Turns

20.0km/h &

50.0km/h

Disabled Seconds | Meters

Disabled Focus POI Interpolate

LIT4Q»HI
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AUTOMATIC WAYPOINT MISSION - 1 Lle:,HI

planear...

O HELP explica como

proceder para construir a

mISSQO oE fOI 'Get Help on Mission Hub
anteriormente planeada...

Shortcut Description
Left Click Add vaypoint
Right Click s a point of inte

e curren ction

Changes selection to previous/next waypoint/POI
! oints for batch editing
vaypoint and snaps it to an axis

awaypoint
Shift + Drag Waypoint

Watch a demo of M on Hub




AUTOMATIC WAYPOINT MISSION - 1
planear...

g Satellite earch

§ Map i
=3

g o §

Um zoom in permite ver
melhor o POIL. No
rectangulo preto acima do

icone estd a altitude relativa S
-

| o !
e na base do icone esta o i B b
numero do POI. “« : Bk — fﬂlllllg

Para cada waypoint ha
elementos semelhantes,
comMo a caixa de altitude
relativa de voo e a
numeragao. O simbolos da
camara indicam para onde
a mesma esta a olhar.

Os rectangulos pretos sobre
as linhas amarelas indicam
a distancia (considerando
diferencas de altitude),
entre cada dois waypoints.

° MISSIONS SETTINGS HELP
1 -

Google \




AUTOMATIC WAYPOINT MISSION - 1
planear...

Neste exemplo existem 12
waypoints (assinalados a
roxo e numerados
sequencialmente) e 1 point
of interest (assinalado a
azul e com numeragao
independente da dos
waypoints).

A trajectoria da missao € a
linha amarela. O nome da
missao é “mse tavira”,
percorre 584 metros e
demora 4 minutos a
cumprir.

MISSIONS SETTINGS HELP

G°°9|?,4 s Imagery 2021 , Aerodata International Surveys, CNES / Airbus, Maxar Technologies Report amap error




AUTOMATIC WAYPOINT MISSION - 1 LlT/“ =1
planear...

b o 75

& Nunode Santos Loureiro L I T,.,H I 7

] - i 7 —[
s s e ! s il X ‘l alls
= WAYPOINT 4 SETTINGS
Latitude 37.137461
Os parémetros de Longitude | -7.629998
configuracdo do waypoint s
” titude 901 4.

4 incluem as suas B

coordenadas X,Y,Z, ou seja, a : i Tip B S Above Ground (]

latitude, longitude e = y Speed cruising | @)

altitude relativa de voo. 7 /
Curve Size 16m %

A camara esta orientada y i \

para o POl 1,0 que g s d ~ i A4 Haadg, | -

estabelece : "\

a POI 1
automaticamente o
N A o

headl'ng ;Ia(jca mal'ac()27{£ ,) Gimbal Pitch | Disabled | Focus POl | Interpolate | | -43°

ou seja, virada para Oeste) e

O pitch (-43° ou seja, uma

iﬁc“ﬂagéo para baixo) Interval Disabled Seconds Meters rd
Actions

Ao chegar aquele waypoint A A OV | Stay For v| 108 ‘

o drone para 10 segundos, : \ YA S - & Take Photo v .

faz uma fotografia, continua e J . e . % " .

. ) : T t

parado mais 10 segundo e ‘ 2o

por fim avanca até ao

waypoint seguinte (o

numero 5)...

MISSIONS SETTINGS HELP

Google ! b -3 i {
g Imagery ©2021, Aerodata International Surveys, CNES / Airbus, Maxar Technologies | T0m L———J  Termsof Use | Report a map error
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AUTOMATIC WAYPOINT MISSION - 1 Lng)HI
planear...

Map  Satellite | =

Searct

Canvsmoionss - LITGRHI B

[insert WAYPOINT 8 SETTINGS

B

Latitude 37.137862
No vvaypomt 8 acamara Longitude | -7.631787
continua orientada para o D9 A . \ ¥
POI 1, 0 que estabelece ’ 3 : L W Akiice || Spm - e
automaticamente o P e [ o ol : b = Above Ground ()
heading da cAmara (118° ou "M e 7 R B 1 DS st | cusng (@
seja, virada para Este) e o o &2 p S
pitch (-44° ou seja, uma : # ; ' BT Dl sz o ®
inclinacdo para baixo). ; . e 7 ki '
Ambos os valores s&o, como ‘ f o P4 ‘ Heading | 118' e )
seria expectavel, distintos 4 3 5 g
dos anteriores. Fol !
Ao Chegar ao vvaypoint o Gimbal Pitch ' Disabled | Focus POl | Interpolate -44°
drone tira uma fotografia e ‘
avanca de imediato até ao : : S Ry Mevrs |4
waypoint seguinte (o i o0 T 4 B ] Actions
ndmero 9). Ao contrario da ] : , 2 Take Photo
situacao anterior, o drone q ; ' g k3
nao para, nem antes nem
depois de tirar a fotografia...
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AUTOMATIC WAYPOINT MISSION - 1 LITQ)HI
planear...

N&o esquecer que no final

da programacao da missao

€ necessario grava-la. E se

forem feitas alteragdes a

missdo depois da primeira Save Mission
gravagao, € necessario

reg rava-la. mse tavira

After saving the mission, if you are logged in to your account in the Litchi mobile app, the

A missao ﬂca armazena d a mission will be sync'ed automatically to your device.

na conta do utilizador e

pode, depois, ser carregada

[Q_IE © drone atraVeS. da he do E ile Litchi missions folde
mesma conta de utilizador is located in "Litc /missions” o droid and "Litchi/missio

e do controlo remoto. d third party sof g e mission file

E necessario tomar em
consideragdao que nem
todos os controlos
remotos permitem ter o
LITCHI instalado!



https://flylitchi.com/dji-monitors

AUTOMATIC WAYPOINT MISSION - 1
executar...

@ WAYPOINT %9 [95%

Depois de concluido o
planeamento e a gravagao
da missao, e ja na fase de
preparativos para a sua
EeXeCcucao, € necessario ter o
LITCHI activo e em modo
de voo WAYPOINT.

%]
E altamente recomendavel g
gue outras app de voo
eventualmente existentes
(DJI GO 4, DroneDeploy, LEI
Pix4Dcapture, etc.) estejam o

OFF.
>

Distance Om Time Os | Lat 37.137951 Long -7.631070

£.0.0m &,2.1m &20.0m/s 0.0m/s

o
Googie
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AUTOMATIC WAYPOINT MISSION - 1
executar...

@ WAYPOINT %9 [&95% @'100% [=1'100% [l 72%

PP
a & gyw

Para carregar uma missao
previamente planeada e | 5] i | LOAD MISSION
gravada na conta de ; ¢ -
utilizador € necessario ir a J P — e EwilE
pasta, escolher a missao - :
pretendida e fazer LOAD. . = ol l praia do barril
|

GRAVAR UMA MISSAO

SETTINGS
Go M
. BT
Distance Om Time Os ' Lat 37.137932 Long -7.631060
FUNCIONALIDADES PARA CRIAR ~ . 8 ke
UMA MISSAO... 7,0.0m 2,4.3m @0.0m/s 0.0m/s .

Googie
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AUTOMATIC WAYPOINT MISSION - 1
executar...

@ WAYPOINT %9 [&94%

Depois de carregada a
Missao aparece No ecra.

E quando estiver tudo a
postos para dar inicio a
mesma basta carregar no
botao de GO!

Distance 66fm Time 4min : Lat 37.137920 Long -7.631050
£.0.0m £.,5.9m &20.0m/s 0.0m/s

.

00gl
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AUTOMATIC WAYPOINT MISSION - 1
executar...

@ WAYPOINT %19 [99%

Neste momento o drone
estd a voar entre os
waypoints 4 e 5 (horizontal
speed =55 m/s). O gimbal
pitch é de -44°.

Estd a uma altitude relativa
de 90,0 metros e a uma
distancia do (em linha
recta) de 77,1 metros.

A posicao do drone, neste
momento, também esta
assinalada (Lat & Long).

No canto inferior direito,
uma vez mais, esta a
imagem do que o drone
estd a ver neste momento!

Distance 654m Time 4min | Lat 37.137665 Long -7.630064
£.90.0m 2,77.1m Z25.5m/s :0.1m/s
| SRS 3




AUTOMATIC WAYPOINT MISSION - 1
executar...

@ WAYPOINT %18  [@99%

Neste momento o drone
estd parado no waypoint 9
(horizontal e vertical speed
= 0) e prestes a fotografar. O
gimbal pitch é de -39°.

Estd a uma altitude relativa
de 89,7 metros e a uma
distancia do (em linha
recta) de 103,2 metros.

A posicao do drone, neste
momento, também esta
assinalada (Lat & Long).

No canto inferior direito,
uma vez mais, esta a
imagem do que o drone
esta a ver (e a fotografar)
neste momento!

Distance 654m Time 4min | Lat 37.137473 Long -7.632077
£.89.7m £,,103.2m €20.0m/s 0.0m/s
| IS 3




AUTOMATIC WAYPOINT MISSION - 1
executar...

SEIS DAS ONZE FOTOGRAFIAS FEITAS DURANTE A MISSAO...

(o POI esta sempre no centro da imagem)
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AUTOMATIC WAYPOINT MISSION - 1
executar...

18 [@£98% _ANDING,Tapto Can &'100% (=3 100%

23:53
A 1SO 100 1/160s f/11 EV +0.0

Neste momento o drone ja
terminou a missao e esta a
aterrar (horizontal speed = O
m/s e vertical s. = -0,3 m/s).
O gimbal pitch é de -78° ou
seja, esta quase a “olhar
para baixo”, para o

Estd a uma altitude relativa
de 84,8 metros e a uma
distancia do (em linha
recta) de 0,2 metros.

A posicao do drone, neste
momento, também esta
assinalada (Lat & Long).

No canto inferior direito,
uma vez mais, esta a
imagem do que o drone
esta a ver neste momento e
igualmente a verde esta o
circulo que assinala o !

) g 'S AN 5
| Lat 37.137545 Long -7.63091

<

= 2 84.8m §,0.2m ©0.0m/s :0.3m/s
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AUTOMATIC WAYPOINT MISSION - 2

planear...

CMVACA-20m-0m - 1.2km | 12min "%

Neste segundo exemplo
pretende-se ilustrar uma
sequéncia de fotografias ao
longo de um trecho da
costa algarvia, no concelho
de Lagoa.

7 Foram estabelecidos 79 WP
% eigual numero de POL.

Nao esquecer: cada WP s6
pode fotografar um POI...

Nao esquecer: Path Mode
(Settings) tem de estar
configurado em Straight
Lines. Ndo pode estar em
Curves Turnes!

Nao esquecer: O numero
maximo de WP por
missao ¢ de 99, embora
esteja previsto que esse
limite possa aumentar em
futuras versdes do LITCHL

MISSIONS SETTINGS HELP

Google agery ©2022 , Aerodata Intemational Surveys, CNES / Airbus, IGP/DGRF, Maxar Technologies

So8a




planear...

AUTOMATIC WAYPOINT MISSION - 2

No planeamento € gerada uma tabela onde esta toda a missao...

LIT4Q»HI

WAY POINTS ACTIONS POINTS OF INTEREST
latitude longitud altitude(m) heading(deg curvesize(m) dii d tiontype1 p tiontype2 actionp altitud d d(m/s) poi_latitude poi_longitude poi_altitude( poi_altituder photo_timeil photo_distin
37.09882070  -8.48561575 20 44 0.200000003 0 1 -36 0 8000 1 0 0 0 37.09899485  -8.48540418 0 0 -1 -1
37.09890272  -8.48572834 20 52 0.200000003 0 1 -36 0 4000 1 0 0 0 37.09905261  -8.48548733 0 0 -1 -1
37.09905181  -8.48580805 20 68  0.200000003 0 1 -34 0 4000 1 0 0 0 37.09915155  -8.48550208 0 0 -1 -1
37.09918760  -8.48584541 20 80  0.200000003 0 1 34 0 4000 1 0 0 0 37.09923178  -8.48551884 0 0 -1 -1
37.09933613  -8.48588812 20 87  0.200000003 0 1 34 0 4000 1 0 0 0 37.09935158  -8.48556109 0 0 -1 El
37.09949822  -8.48589200 20 90  0.200000003 0 1 33 0 4000 1 0 0 0 37.09949812  -8.48555639 0 0 -1 -1
37.09962629  -8.48580904 20 85  0.200000003 0 1 -31 0 4000 1 0 0 0 37.09965215  -8.48543905 0 0 -1 El
37.09970425  -8.48578234 20 55  0.200000003 0 1 29 0 4000 1 0 0 0 37.09988640  -8.48545380 0 0 - -1
37.09971770  -8.48583640 20 26 0.200000003 0 1 -30 0 4000 1 0 0 0 37.09999550  -8.48566838 0 0 K -1
37.09969570  -8.48594550 20 355 0.200000003 0 1 33 0 4000 1 0 0 0 37.09996235  -8.48597281 0 0 - -1
37.09965860  -8.48606018 20 340 0.200000003 0 1 27 0 1 0 0 0 37.09997946  -8.48620348 0 0 -1 El
37.09959084  -8.48616579 20 337 0.200000003 0 1 -31 0 1 0 0 0 37.09985966  -8.48630942 0 0 -1 -1
37.09953000  -8.48630391 20 340 0.200000003 0 1 -31 0 1 0 0 0 37.09979976  -8.48642878 0 0 -1 -1
37.09945277  -8.48650703 20 346 0.200000003 0 1 29 0 1 0 0 0 37.09976660  -8.48660715 0 0 -1 -1
37.09943479  -8.48664028 20 348 0.200000003 0 1 25 0 1 0 0 0 37.09980404  -8.48673455 0 0 -1 -1
37.09939704  -8.48675382 20 340 0.200000003 0 1 23 0 1 0 0 0 37.09978478  -8.48692767 0 0 -1 -1
37.09933404  -8.48683384 20 333 0.200000003 0 1 23 0 1 0 0 0 37.09970456  -8.48706849 0 0 -1 -1
37.09928616  -8.48694211 20 322 0.200000003 0 1 K 0 0 37.09958155  -8.48723479 0 0 -1 -1
37.09915783  -8.48699310 20 302 0.200000003 0 1 - Grande parte da 0 0 37.09933981  -8.48735549 0 0 -1 El
37.09906029  -8.48705050 20 302 0.200000003 0 1 g . ~ 0 0 37.09922536  -8.48737694 0 0 -1 El
37.09891074  -8.48721221 20 308 0.200000003 0 1 - informacao desta tabela 0 0 37.09907774  -8.48748021 0 0 -1 El
37.09879544  -8.48756650 20 359 0.200000003 0 1 - pode ser preparada 0 0 37.09905421  -8.48757409 0 0 -1 -1
37.09889469  -8.48784417 20 30 0.200000003 0 1 - através de um SIG... 0 0  37.09911411  -8.48768540 0 0 -1 -1
37.09905255  -8.48799346 20 59 0.200000003 0 1 - 0 0 37.09923071  -8.48761700 0 0 -1 -1
37.09926812  -8.48797891 20 69  0.200000003 0 1 -34 0 4000 1 0 0 0 37.09935906  -8.48767601 0 0 -1 -1
37.09933829  -8.48796027 20 55 0.200000003 0 1 -30 0 4000 1 0 0 0 37.09951095  -8.48765187 0 0 -1 -1
37.09935200  -8.48797500 20 27 0.200000003 0 1 -30 0 4000 1 0 0 0 37.09962648  -8.48780073 0 0 -1 -1
37.09934495  -8.48800769 20 6  0.200000003 0 1 33 0 4000 1 0 0 0 37.09961364  -8.48796971 0 0 -1 -1
37.09933856  -8.48810867 20 7 0.200000003 0 1 37 0 4000 1 0 0 0 37.09957513  -8.48807163 0 0 -1 -1
37.09939123  -8.48830045 20 26 0.200000003 0 1 -36 0 4000 1 0 0 0 37.09960722  -8.48816954 0 0 -1 -1
37.09954860  -8.48848583 20 51 0.200000003 0 1 35 0 4000 1 0 0 0 37.09970777  -8.48823659 0 0 -1 Rl
37.09975059  -8.48854045 20 68  0.200000003 0 1 -36 0 4000 1 0 0 0 37.09984148  -8.48826341 0 0 -1 -1
37.09975611  -8.48856145 20 41 0.200000003 0 1 -30 0 4000 1 0 0 0 37.09998909  -8.48830365 0 0 -1 El
37.09975513  -8.48858393 20 13 0.200000003 0 1 -30 0 4000 1 0 0 0 3710005540  -8.48849677 0 0 -1 El
37.09971044  -8.48869481 20 2 0.200000003 0 1 -30 0 4000 1 0 0 0 37.10002011  -8.48867916 0 0 -1 A
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MODULO 4

FOTOGRAFAR...




ENQUADRAMENTO
fotografia aérea

Uma fotografia aérea é uma fotografia feita a partir de um ponto de vista aéreo, ou seja, de uma plataforma estatica ou em
movimento, e a qual a cdmara esta fixa.

As fotografia aéreas podem classificar-se em:
e fotografias aéreas verticais, quando o tilt ou angulo entre o eixo principal da camara e a vertical é inferior a 3°
e fotografias aéreas obliquas, quando o tilt é igual ou superior a 3°; estas ultimas podem subdividir-se em:
o  obliquas de pequeno angulo, quando a linha do horizonte ndo é visivel
o  obliquas de grande angulo, quando a linha do horizonte é visivel

As fotografias aéreas verticais caracterizam-se por:

®  escala aproximadamente constante

e medicdes de comprimentos, angulos e areas
sdo tarefas relativamente simples, desde
gue conhecida a escala

e ponto de vista semelhante ao de um mapa

e  visdo tridimensional possivel, a partir de
sequéncias de fotografias aéreas com
sobreposicao

fotografia aérea vertical - estufas para produgao agricola

TGP

Nas fotografias aéreas verticais existem dois pontos
fundamentais:
e Ponto Central - o centro da fotografia (sem
crop)
e Nadir - o ponto, na fotografia, que coincide
com a projecc¢do do eixo principal da camara
sobre a superficie fotografada
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ENQUADRAMENTO
fotografia aérea

Numa fotografia aérea verdadeiramente vertical (tilt = 0°) o Ponto Central e o Nadir sdo coincidentes. Quando ndo sdo (tilt # 0°),
existe entdo uma causa adicional de distor¢ao nas fotografias aéreas verticais.

Existem trés tipos principais de distorcdo numa fotografia aérea vertical:
e  distorgcdo associada a prépria lente da camara fotografica
e  distorcao resultante do tilt
e  distorcdo associada a topografia

A distor¢do associada a lente ¢, em geral, uma distorc3o radial. E nula no Ponto Central e vai-se incrementando a partir do mesmo. Actual-
mente, dada a qualidade do equipamento, este tipo de
distorgao é limitado. Quando as imagens sao digitais
pode ser facilmente corrigida pelo software de edi¢ao
de imagem.

fotografia aérea obliqua de grande angulo - no mesmo local da fotografia anterior...

A distorg¢ao resultante do tilt é nula no Isocentro, i.e. o
ponto intermédio entre o Ponto Central e o Nadir. E,
também, uma distorg¢do radial, mas com caracteristicas
opostas entre a ‘metade’ da imagem que fica para um
lado da perpendicular a linha Ponto Central - Nadir, que
passa no Isocentro, e a outra ‘metade’ da imagem. Pode
ser corrigida sem grande dificuldade.

A distor¢do associada a topografia é a mais relevante,
no conjunto das distor¢ées que podem afectar uma
fotografia aérea, e a mais complexa de corrigir. E radial,
a partir do Nadir, deslocando artificialmente as maiores
altitudes para fora. E, geralmente, designada de
deslocacdo topografica das fotografias aéreas verticais.
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FOTOGRAFAR...

3.5 1 r 24500
3.0 4 18000
E
k=
'Ej 251 L 12500 é
2 S
£ £
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o
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Survey Flying Height (m)
Figure 2. Relationship between camera pixel resolution (20MP DJI Phantom 4 Pro), height above ground,
image ground sampling resolution (GSD), and the area captured in a single image. Payloads with
higher camera resolution have a higher line intercept (higher GSD and area covered) while lower
camera resolutions will have a lower line intercept (lower GSD and area covered).

Raoult et al. 2020. Operational Protocols for the Use of Drones in Marine Animal Research. Drones 4:64.
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FOTOG RAFAR .o o : m DJI_0931.DNG

DJ|_0931.DNG General:

Kind: Digital Negative file
Size: 40 941 858 bytes (40,9 MB
Nos metadados de uma fotografia feita com um DJI Mavic Air 2S hd muita informacdo. on disk)
e . Where: Macintosh HD » Users »
Por exemplo, as coordenadas do local onde estava o drone no momento em que a foto foi feita... nsloureiro.pt » Desktop
Created: 22 June 2022 at 18:26
e Rawia Modified: 22 June 2022 at 18:26

DJI_0931.DNG - DJI FC3411 Stationery pad

2 ‘i il 5 ¥ /7t = Locked
- . More Info:

Last opened: 22 June 2022 at 19:25
Dimensions: 5464 x3640
Device make: DJI
Device model: FC3411
Colour space: RGB
Colour profile: Display P3
Focal length: 8,38 mm
Alpha channel: No
Red-eye: No
Metering mode: Average
F number: /2,8
Exposure program: Manual
Exposure time: 1/1 500
Latitude: 37° 8' 15,091" N
Longitude: 7° 37' 561,504" W

Name & Extension:
DJI_0931.DNG
Hide extension

Comments:

Open with:
Preview:

Fit (44,1%)  100% B=Y n X , Sharing & Permissions:




FOTOGRAFAR...

No Adobe Lightroom as coordenadas do local onde estava o drone no momento em que a foto foi feita
além de estarem expressas podem aparecer sobre um mapa...

DJI_0019.DNG

18 June 2022 at 10:22:43

37°20'20" N 8°23'10" W

Sync Status




o Adobe Photoshop 2022

“ -}o v Auto-Select: Layer v Show Transform Controls - U -\ i ‘;‘ L

% DJI_0066.dng @ 33,3% (RGB/8*)

No Adobe Photoshop, para além das coordenadas do local onde estava o drone no momento em que a foto foi feita
é indicada a altitude...

DJI_0066.dng

Basic [ Camera Location

Camera Data Position: 37°19' 37,60" N, 8°24' 58,03" W
Origin

IPTC

IPTC Extension

Altitude: 198,88 m
Image Direction:
GPS Data Subject Location

Audio Data
Video Data

Destination:
Photoshop fesnne
DICOM Distance:

AEM Properties
Raw Data Time Stamp (GMT):
Receiver Movement:

Processing Method:

Map Datum:

=5
XI
2,
£,
'z
L,
o
%3
E )
6.
)
S,
T,
k.
o,
W
Q

Area Information:

Differential correction:

=)
4

Tag version:

Lz

Powered By

33,33% 5464 px x 3640 px (300 ppi) >
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FOTOGRAFAR COM DJI FLY

e e

S Blaetie— e e

cip

FOTOGRAFAR em modo AUTO

0 software procura tomar as
melhores opcoes possiveis, em
funcao das condicoes do momento

o piloto visualiza apenas a
informacao essencial...

FOTOGRAFAR em modo PRO

possibilidade de configurar todos os
parametros principais da fotografia
digital

para tal basta tocar sobre as varias
configuragoes...
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FOTOGRAFAR COM DJI FLY

MasterShots

B

QuickShots

(D

Hyperlapse

Pano

CAPTURA DE IMAGENS

as seis opg¢oes fundamentais:

Photo
funcionalidades e configuracoes
basicas para fotografar...

Video
funcionalidades e configuracoes
basicas para filmar...

MasterShots
QuickShots

diversas opgoes para videos
dinamicos registados de forma
semi-automatica

Hyperlapse

Pano
diversas opcoes para fotografias
panoramicas (mosaicos fotograficos)
compostas automaticamente a
partir de diversas fotografias

”

Dronie

QuickShots

Vertical

cip
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FOTOGRAFAR...

Aperture

) 45 50 56 6.3 71 80 9.0 1

Shutter

1/800 1/640 1/500 1/400 1/320

-2.0

CONFIGURACOES PARA FOTOGRAFIA

QUATRO MODOS:
e  AUTO| automatico
A| prioridade a abertura

S | prioridade a velocidade de exposicao
M | manual

exposure
triangle

Sharpness

cip
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FOTOGRAFAR...

Image Size
Image Format

White Balance

Style

g g 0 %

CONFIGURACOES PARA FOTOGRAFIA

PHOTO:

° Single Shot

° Multiple

° AEB

° Timed Shot

° Pano
IMAGE SIZE:

° 4:3

° 16:9

° 3:2
IMAGE FORMAT:

° RAW

° JPEG

° JPEG+RAW
WHITE BALANCE:

° Auto

° Sunny

° Cloudy

°
STYLE:

° Standard (NONE)
° Landscape

° Normal

cip




FOTOGRAFAR...

h
Video Size
Video Format
NTSC/PAL

White Balance

Style

Camera Video Coding

=
5
= 5]

CONFIGURAGOES PARA VIDEO

cip
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FOTOGRAFAR...

VA
oy

©

Histogram

Head LEDs Auto Turn off

Lock Gimbal When Capture

Enable AFC Mode

Overexposed

Mechanical Shutter

Auto Sync HD Photo

Video Caption

2
®
@
@
®
®
&

AF Focus Assistant

MF Focus Assistant

Center Points

Anti-Flicker

File Index Mode

Peaking Threshold

Camera Settings

Format SD Card

Reset Camera Settings
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FOTOGRAFAR...

FILTROS ND (neutral density filters) evitam ou atenuam
0s riscos de sobre-exposicao das fotografias ou filmagens.

FILTROS POLARIZADORES (polarizing filters) podem ajudar
a reduzir a reflexao. Sao particularmente Uteis em fotografias
ou filmagens sobre grandes volumes de agua que tendem a
causar muitas reflexdes e brilhos espelhados.

Para além disso € importante ter presente que ajustamentos do
angulo da camara (pitch) podem evitar reflexos indesejados nas
fotografias ou filmagens.

Por outro lado, a hora do dia em que se fotografa ou filma pode
afectar a qualidade final dos registos...
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Bect Friends Forever ;-)
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